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1 Informacion General y normas de Seguridad

Informacion General y normas de seguridad

1.1 ¢ Quién puede usar este equipo?

e Sdlo el personal preparado de forma conveniente para la localizacién de cables y conductos podra
utilizar este equipo

1.2 Seguridad en el trabajo
e Haga uso de los codigos de seguridad aplicables en su empresa o de cualquier otro tipo
cuando esté utilizando este equipo.

® A menos que esté autorizado para ello, tenga la licencia y la formacién adecuada — NO
realice conexiones a ningln conducto, cable o conductor.

e NO utilice este equipo en zonas explosivas — como en lugares con liquidos inflamables,
gases o acumulacion de polvo.

e NO conecte directamente este equipo a cables o conductos que puedan tener una
diferencia potencial a la toma a tierra superior a 35V AC.

1.3 Seguridad del equipo
e NO abra las rendijas (carcasas) ni del transmisor ni del receptor.

e Coloque la pica de tierra con firmeza en el suelo antes de conectar el cable desde el
transmisor.

e NO coja ninguin tramo sin aislar de los cables de conexion o pinzas cuando el transmisor
esté encendido.

1.4 vy seguridad ambiental
Los productos Vivax-Metrotech utilizan cuatro tipos de pilas:

®  Pilas alcalinass
e  Ni-MH (Hidruro de Metal de Niquel) — recargables
e  Pilas de litio ion — recargables

e Pilas de litio metal — (pequefias pilas de boton no recargables para las aplicaciones de
“reloj”)

1.4.1 Pilas Alkalinas ( No recargables)

e Cuando se cambien las pilas alcalinas — utilice s6lo el tamafio y tipo especificado — NO
mezcle los tipos de pilas (recargables y alcalinas).

e NO mezcle pilas parcialmente descargadas y pilas completamente cargadas en el mismo
pack — NO mezcle antiguas con nuevas.

e Nointente cargar las pilas alcalinas.

1.4.2 Baterias NiMH ( recargables)

e Si se utilizan pilas recargables, utilice tan sé6lo el dispositivo de carga correcto
suministrado o especificado por el fabricante. El pack de pilas o el cargador de baterias
contienen un circuito para facilitar el proceso de carga — otros cargadores (incluso si tienen
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1 Informacion General y normas de Seguridad

el mismo conector, polaridad, tensién y nivel de corriente) no tendran el mismo circuito de
control y pueden causar dafios al producto, sobrecalentamiento, y en casos extremos,
fuego o dafios personales.

e NO presuponga que si el enchufe encaja se trata del cargador corrector — DEBE utilizarse
un cargador con el nimero de pieza correcto — s6lo porque se trate de un cargador de
Vivax-Metrotech y el enchufe encaje NO significa que se trate del cargador correcto.

e Antes de utilizarlo por primera vez, cargue las pilas recargables durante 6 horas. Si en
cualquier momento las pilas recargables NO duran como esta previsto, descarguelas por
completo y vuélvalas a cargar durante 6 horas.

e Debe tenerse cuidado cuando se cargan las pilas — No recargue NUNCA de forma
repetida las pilas (o apague y encienda) sin utilizar el instrumento. Si se utiliza con un
inversor en un vehiculo — cargue el producto, desenchufelo y NO lo vuelva a cargar de
Nuevo hasta que las pilas recargables se hayan utilizado durante al menos 10 minutos. Si
no se procede asi pueden sobrecargarse las pilas, lo cual puede acortar su vida util, y en
algunos casos incluso provocar sobrecalentamientos e incendios.

e Sj en algin momento el producto se calienta durante le proceso de carga, desenchufelo
INMEDIATAMENTE vy utilice las pilas recargables durante al menos 10 minutos antes de
volver a recargar. Si esto vuelve a suceder la préxima vez en la que la unidad se cargue,
devuélvalo inmediatamente a Vivax-Metrotech para su reparacion.

e NO cargue las pilas durante largos periodos sin utilizar el localizador durante al menos 10
minutos. La carga durante un largo periodo de tiempo puede sobrecargar las pilas, reduce
su vida Util y en circunstancias extremas dafiar el localizador o provocar un incendio.

1.4.3 Baterias Li-ion ( Recargables)

e Pilas de litio i6n — algunos productos utilizan pilas de litio i6n — los requisitos para su
marcado y transporte aln se estan desarrollando. Le rogamos que contacte con Vivax-
Metrotech antes de enviar productos con pilas de litio ién o packs de acuerdo con cualquier
“instruccién especial”..

1.4.4 Baterias LiM ( No recargables)

e  Conocidas normalmente como “pilas botén”, son pilas pequefias no recargables utilizadas
para suministrar a los “relojes” internos de algunas unidades (similares a ordenadores).
Suelen tener una vida til de 3 a 5 afios.

e No se deben intentar recargar en ningln caso.

e Disposiciones de acuerdo con las normas laborales y de medioambiente de su empresa,
las leyes vigentes o las mejores practicas reconocidas. Haga siempre un uso responsable
de las pilas.

1.45 Reglas generales de cambio y carga de baterias
e No desmonte nunca una pila, o un pack.
®  No las utilice con fuego o agua.

e Haga uso de las pilas de acuerdo con las normas laborales y de medioambiente de su
empresa, las leyes vigentes o las mejores practicas reconocidas. Haga siempre un uso
responsable de las pilas.

1.4.6 Transporte de baterias

e Las pilas de litio i6n y litio metal utilizadas en los productos Vivax-Metrotech cumplen con
las normas de seguridad requeridas e incluyen un circuito de proteccién.

e Los cambios recientes en la legislacién EXIGEN la colocacién de etiquetas de advertencia
especificas a la hora de transportar pilas de litio i6n y litio metal.
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1 Informacion General y normas de Seguridad

Les rogamos que contacten con el servicio de atencién al cliente de Vivax-Metrotech (USA 1-800-

446-3392 — internacional +1-408-734-1400 (franja horaria de EE UU Pacifico) para mas detalles.

e La normativa también ha cambiado en referencia al embarque de packs de pilas de
repuesto (packs que no se encuentran en el interior del producto). Existen limitaciones de
peso en el embalaje, que debe estar sefializado con las correspondientes etiquetas de

advertencia.

Les rogamos que contacten con el servicio de atencion al cliente de Vivax-Metrotech (USA 1-800-

446-3392 — internacional +1-408-734-1400 (franja horaria de EE UU Pacifico) para mas detalles.

IMPORTANTE
Recuerde — Las pilas contienen productos quimicos peligrosos

Pueden ser afectados por muchos elementos como accesos de agua o calor.
iEn algunas circunstancias puede explosionar o incluso causar shocks
eléctricos!

1.5 Cuidados y mantenimieno del equipo
e  Utilice el equipo s6lo como se indica en este manual de usuario.
e  NO sumerja ninguna parte de este equipo en agua.
e  Almacénelo en un lugar seco.
e  Mantenga el equipo en su maleta si no esta en uso.
e  Sjse detiene por un largo periodo de tiempo retire las pilas alcalinas.
e  Mantenga la unidad limpia y sin polvo ni suciedad.
e  Protéjalo contra un calor excesivo.

1.6 Cuidados en lainterpretacion del equipo

. Como todos los localizadores este instrumento localiza, determina la profundidad y lee las corrientes

basandose en las sefiales electromagnéticas que irradian de un cable o conducto enterrado. En la

mayoria de los casos estas sefiales hacen posible que el localizador ubique la posicién en profundidad

y la corriente de forma correcta.

e TENGA EN CUENTA que en algunos casos otros factores distorsionaran los campos electromagnéticos

que irradian desde el cable o el conducto que se esta localizando, por lo que se obtendra informacion

incorrecta.

. Localice siembre de forma responsable, y utilice la informacién que ha aprendido durante el curso de

formacion para interpretar la informacion ofrecida por el localizador.

. NO ofrezca informacién referente a la profundidad del cable o conducto a nadie a no ser que su

empresa lo autorice.

e RECUERDE que las mediciones de profundidad se encuentran en el centro del campo magnético que
genera el conducto o tubo. En el caso de conductos o tubos el centro se encontrardn bastante mas

profundos que la parte superior de los mismos

1.7 Normas EE.UUy Canada
USA

e  Este transmisor y receptor cumplen con las condiciones generales para su utilizacion de acuerdo con la

parte 15 de las normas FCC Rules.
e CFR 47 Part 2: 2004
e CFR 47 Part 15 : 2006
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1 Informacion General y normas de Seguridad

e ANSIC63.4: 2003

® |Los cambios o modificaciones no aprobados de forma expresa por el fabricante pueden invalidar la
autoridad del usuario para operar con estos productos

CANADA

® El equipo solo puede utilizarse por operadores formados, y no para el uso domestico
general o consumo privado.

®  La duracién de su utilizacién debera ser tan corta como sea posible, para prevenir posibles
interferencias de radio con servicios autorizados, en especial con la frecuencia 100 kHz
Loran-C.

e |Laoperacion esté sujeta a las siguientes dos condiciones: (1) este equipo puede no causar
interferencias, y (2) este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia que pueda causar
un uso incorrecto.

EUROPE

e  Vivax-Metrotech confirma que el sistema de localizacibn cumple con la prevision
correspondiente de la directiva Europea 1999/5/CE.
e ENS55011
e EN61000-4-2: A1 & A2
e EN61000-4-3
e EN61000-4-8: Al
e ETSIEN 300 330-2
e ETSIEN 301 489-1
e ETSIEN 301 489-3
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2 Servicio y Soporte

Servicio y Soporte

2.1 Numeros de Serie y de Software
Cite siempre su modelo de transmisor y receptor, el nUmero de serie y el nimero de revision de software

cuando solicite soporte técnico del producto. Pueden localizarse como se indica a continuacion: (sélo para

referencia)

v ]

| 1 | Modelo y nimero de serie

NOTA

El numero de serie y modelo se puede encontrar en la parte inferior del
transmisor. La revision del software del receptor y transmisor, se muestra en

la pantalla LCD, durante el encendido.
Nimero de Revisién del software: En tanto el receptor y el transmisor en el
numero de revision del software se muestra en la pantalla LCD durante la

secuencia de arranque o bien puede encontrarse en la seccién "Acerca de" del
menu de usuario.
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2 Servicio y Soporte

2.2

Distribuidores y Centros de Servicios cercanos

United State of America

Spain

Vivax-Metrotech Corporation

3251 Olcott Street,

Santa Clara, CA 95054, USA
Website : www.vivax-metrotech.com

Sales & Sales Support:
T/Free  : +1-800-446-3392

Tel : +1-408-734-1400
Fax 1 +1-408-734-1415
Email : sales@vxmt.com

Application Support:
T/Free :+1-800-624-6210

Tel 1 +1-408-454-7159
Fax : +1-408-743-5597
Email : applications@vxmt.com

Service & Repairs:
T/Free :+1-800-638-7682

Tel : +1-408-962-9990
Fax 1 +1-408-734-1799
Email : service@vxmt.com

All Other Department:
T/Free :+1-877-330-1647

RadioPoint Systems, S.L.
Luis |, 72. 2° A
28031 Madrid

Tel

Website
Email

: +34-916-636-375

: www.radiopoint.es
. info@radiopoint.es

Australasia

SebaKMT AUS
Unit 1, 176 South Creek Road,
Cromer NSW 2009, Australia

Tel 1 +61-2-9972-9244

Fax 1 +61-2-9972-9433

Website : www.sebakmtaus.com

Email : sales@sebakmtaus.com
service@sebakmtaus.com

China

Leidi Utility Supply (Shanghai) Ltd.
Rm405 3" Building No. 641, Tianshan Rd,

Tel : +1-408-734-3880 Shanghai, China 200336
Fax : +1-408-962-9993

Tel 1 +86-21-5187-3880
Canada Fax 1 +86-21-5168-5880
Vivax Canada Inc. Website : www.leidi.com
400 Esna Park Drive, Email : info@leidi.cn
Unit 17, Markham,
Ontario, L3R 3K2, Canada
Tel : +1-289-846-3010
Fax 1 +1-905-752-0214
Website : www.vivax-metrotech.com
Email : CanadianSales@vxmt.com
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3 Introduccién

Introduccion

Acerca del manual
Este manual esta disefiado para proporcionar al usuario una comprension global de la operacion del sistema

de vLocDM2. El manual asume algin conocimiento de las técnicas de proteccion catédica, que abarca el
funcionamiento de los equipos, las técnicas de recopilacion de datos, almacenamiento y recuperacion de los
datos en un formato que puede ser analizado por un técnico competente y una breve explicacion de como

utilizar los datos para formar una comprension de las condiciones de la red de tuberias

3.1 Resumen del Sistema del vLocDM2

e ElvLocDM (Defecto Mapper) ha sido disefiado para:
« identificar la posicion de los defectos de revestimiento
« |dentificar los cruces con otras estructuras
« ayudar a clasificar las fallos
< ayudar a planificar y priorizar los trabajos de reparacion

El vLocDM2 utiliza las Ultimas técnicas de localizacion y de procesamiento de sefial para trazar los
conductos o tubos actuales, que utiliza la industria de manera estandar para la baja frecuencia (3 Hz). La
corriente se aplica normalmente en las estaciones de CP para minimizar los posibles fallos en la tuberia.

El Loc-150Tx, transmisor de 150 W (transmisor vLocDM) se utiliza para aplicar una sefial de corriente
através de la red de tierras. El tubo o conducto devuelve la sefial a través del fallo de recubrimiento hasta el
transmisor. El transmisor esta disefiado para ser alimentado a partir de la estaciones de CP, AC o baterias
externas, lo que elimina la necesidad de baterias internas.

El dispositivo de medicién es “no invasivo”, el receptor vLocDM2, toma las medidas a lo largo de la tuberia y
muestra los resultados directamente en la pantalla del receptor. No hay necesidad de llevar ningln equipo
de registro adicional ni dispositivos de visualizacion. Todos los datos que se registran en el receptor, se
pueden descargar en una hoja de céalculo o un programa de analisis especifico, tales como XLITM espectro
osimilar.

Se incluye con el sistema, una antena GPS, de una precision de +/- 3 m. Que se vincula al receptor a través
del enlace de radio vLocDM2 Bluetooth. EI GPS permite al usuario generar gréaficos reales, hora actual y
guia al usuario a un punto de interés, poniendo de relieve la posicion del usuario en el grafico. Esta
caracteristica se llama el "camino de regreso" . El sistema también puede ser integrado con los sistemas
GPS de alta precision y paquetes de software, por ejemplo Trimble y TriGlobal

El almacenamiento de los resultados también tiene la ventaja de facilitar técnicas de pruebas comparativas.
Comparando resultados de trabajos anteriores de la misma longitud de tuberias, permite establecer las
tendencias de deterioro del recubrimiento

El arco A-Frame se utiliza como accesorio para localizar con precision la posicién del fallo. Una flecha en el

receptor indica al usuario la posicion del fallo, mientras que de forma rapida y eficiente, vemos con graficos
las caracteristicas y la magnitud de la sefial de fallo. Esto garantiza que el usuario reduzca al minimo las

posibilidades de error de identificacion
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3 Introduccién

3.2 Planificacion y recomendaciones

Las mediciones pueden variar mucho dependiendo del tipo de terreno, la accesibilidad, la condicién de la
tuberia, el tipo de tuberia y tipo de revestimiento.
El primer paso de llevar a cabo cualquier investigacion debe ser el de obtener informacion sobre el tramo de
tuberia que se desea explorar. También puede ahorrar tiempo y esfuerzo el uso de mapas que muestran la
informacion de la ruta, las estaciones de CP, anodos de sacrificio y puntos de cruce
El transmisor debe ser capaz de transmitir de una estacion de PC a otra, asi que no es absolutamente
necesario, que las estaciones PP anterior y posterior se desconecten de la tuberia que va a ser
inspeccionada. Recuerde que la tuberia no esta protegida, mientras que la revision se lleva a cabo, el tiempo
de inactividad por la desconexion de las estaciones de CP debe ser evitado.
Elija el punto de la conexion en la tuberia para que pueda darse esta condicion. En las zonas donde las
tierras no son buenas, un intervalo de mediciones cada 10 metros puede ser optimo. Sin embargo, si el
recubrimiento estd en muy buenas condiciones y la distancia entre las estaciones de CP es de muchos
kilometros, tal vez sea mejor elegir un intervalo de mediciones de un maximo 200 metros. Tomar medidas a
intervalos grandes que permitan al inspector evaluar rapidamente la condicion de la tuberia v,
posteriormente, identificar las areas que requieren una inspeccién mas a fondo en los intervalos mas cortos
de estudio o andlisis detallados, utilizando el accesorio de fallo A-Frame (ARCO ).

AVISO

Partes de la tuberia se pueden cruzar con carreteras, e incluso puede seguir la
ruta de las carreteras. La obtencion de resultados precisos del vLocDM
requiere la concentracion total del operador. Por tanto, es esencial que la toma
de medidas se lleve a cabo correctamente en estos puntos para evitar los
malos resultados o lesiones al operador. La seguridad siempre debe ser la
primera preocupacion.
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4 Funciones y Operaciones del Transmisor

Funciones y Operaciones del Transmisor

4.1 Panel de contros del transmisor

METRGTECH

ON/OFF

LCD Display

O O

Qutput Current/ Frequency/ \ ‘
Standby Status 1

4.2 Pantalla

98Hz

A

u
POWER LIMIT!!!
VOLTAGE LIMIT!!
600 mA

4.3 Conectores y Fuentes de Alimentacion

Entrada de AC Red 100 a 260v
Fusible de entrada
Entrada de DC de 12 a 60 v

Fusible de salida

gl | W N P

Conector de salida
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4 Funciones y Operaciones del Transmisor

4.4 Conexiones a las tuberias.

4.4.1 Conexion auna estacién CP

PRECAUCION

Conexién ala estacion de CP implicala eliminacion de las conexiones del
rectificador CP transformador y s6lo debe ser realizada por personal
autorizado. Siempre hacer las conexiones antes de encender la unidad.

Interruptor de apagado antes de desconectar el transmisor
Método
1. . Tome nota de los ajuste de la estacion PC (corriente y voltaje). Esto es importante para ser evaluados y
volver a situarlos cuando terminemos el trabajo en su posicion original.
2.

. Desconecte el transformador rectificador del CP y permitir que la tension residual se disipe. Esto puede
tardar unos segundos dependera de las condiciones de la tuberia.

Standard CP
] . Station Connections
mm] M Socket

cP —
Station | o 5

‘A DC Output

Ve +Ve

® @

= Anod® Bed

Q )

. Desconecte los cables de salida de conexion de la estacion de CP a la tuberia y la tierra. Si hay una
toma de tierra eléctrica en la estacion, conecte el cable transmisor de la red de alimentacion al enchufe

3.

Mains

Socket ™~ Making connections to CP
CcP

station using mains as
1 [ power source
Station | F I

Disconnect Leads
from CP station

0

4.

. Si no hay una toma de corriente, es posible utilizar la salida de CC del rectificador del transformador.
Vea el diagrama a continuacion

‘! METROTECH MINAX
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4 Funciones y Operaciones del Transmisor

Making connections to CP station
using DC output as power source

[
L]
-

cP @E

Station | =

4
Black

Ve Ve
@_ Red

Red

Disconnect leads

from CP station 12-60V DC

Black input socket

To Anode Bad

U )

5. Ajuste la salida del transformador de 40V DC aproximadamente (aunque la unidad funcionara a partir de
12V DC de 60V DC) y utiliza el cable de entrada de CC para conectar el transmisor a los terminales del
transformador

6. Con el cable de salida conectado al transmisor, conecte el cable rojo con el cable de conexién a la
tuberia. Conecte el cable negro con el cable de conexion a la tierra. Véase el diagrama anterior

NOTA
Si los cables de salida son de color blanco y verde, el cable blanco debe estar
conectado ala tuberia

4.4.2 Conexion al conducto cuando no es posible a la estacion CP

4.42.1 Anodo de sacrificio.

Muy a menudo, el cable que conecta un anodo de sacrificio a un tubo o conducto, es introducido a través de
una caja de conexiones a tierra instalada en la superficie. Si es este el caso de que el anodo se puede
desconectar, estos cables sirven para conectar el transmisor a la toma. El cable de conexion rojo debe
estar conectado al lado de la tuberia en una pica de tierra y el negro con el anodo de sacrificio.

Sera necesario para alimentar el transmisor ya sea desde un portatil generador de 220/110 V de CA, o de
una bateria de su vehiculo o externa de 12V CC
NOTA

Puede que sea posible que el transmisor no alcance la maxima corriente de
salida, porque el anodo de sacrificio no proporcione un buen contacto, o
porque el sistema de tierras no sea el mas idoneo.

4.4.2.2 Conexién al conducto en un punto cuando es possible el acceso.

Es posible conectar el transmisor en cualquier punto a lo largo de la longitud del tubo, donde una conexién
eléctrica sea posible. Si este es el caso debe instalarse cada pocos metros unas picas de tierra a poca
distancia y perpendicular a la tuberia. El suelo debe ser de baja impedancia, la barra de cobre (pica) debe
de clavarse al menos 0,5 metros en el suelo. En algunos casos pueden ser necesarios varios juegos de
tierra.

Si existe un suelo no apto, en el transmisor se muestra la alarma de tension incluso a bajas corrientes. Si esto
ocurre afladir mas barras de puesta a tierra conectado en paralelo y humedecer el suelo circundante.

PRECAUCION
Use el localizador de cable para asegurar que el area esté libre de los
servicios antes de que la pica se clave en el suelo.
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4 Funciones y Operaciones del Transmisor

4.5 Seleccidén de lafrecuencia correcta
Estas son las opciones que podemos seleccionar::

® 98Hz, 128Hz, 512Hz, 640Hz, 3Hz/98Hz, 3Hz/128Hz, 4Hz/98Hz
e 4Hz/128Hz

e ELF1-3Hz/6Hz/98Hz
e ELF2-3Hz/6Hz/128Hz
e ELF3-4Hz/8Hz/98Hz
® ELF4-4Hz/8Hz/128Hz
® 3Hz/6Hz/512Hz

® 3Hz/6Hz/640Hz

® 4Hz/8Hz/512Hz

e 4Hz/8Hz/640Hz

e 512/256Hz

® 640/320Hz

e A91Hz

Tenga en cuenta que algunas frecuencias pueden faltar en funcién de la edad y la revision del software del
transmisor. Vivax-Metrotech se reserva el derecho de modificar esta lista de frecuencias sin previo aviso.
3Hz/6Hz/98Hz o 3Hz/6Hz/128Hz son las frecuencias mas utilizadas. Que proporcionan el componente de
baja frecuencia 3 Hz necesarios para la cartografia actual y una baja frecuencia (98Hz o 128Hz en funcién
de las frecuencias de la red eléctrica local) que se utiliza para determinar la posicion y se utiliza para
determinar la profundidad de la tuberia. El 6 Hz permite el localizador para calcular la direccion de la sefial.

Las opciones de frecuencia se pueden utilizar otras para mejorar la recepcion en zonas de alta interferencia.

4.6 Seleccidon de la corriente de salida

Hay siete valores actuales:

e 100mA
e 300mA
e 600mA
o 1A
o 2A
e 3A

® 4A ( Cuando se selecciona una sola frecuencia )

Elegir la opcién correcta para una aplicacion particular depende de muchos factores, pero como regla
general ", cuanto mayor sea la corriente, mejor el ajuste”. Cuanto mayor sea la corriente mas estable son las
lecturas a larga distancia, a mas corriente, se crean grandes cambios provocados por los fallos. Sin
embargo, no siempre sera posible o conveniente aplicar la corriente maxima.

Con el transmisor conectado como anteriormente, seleccione la posicion 3A. Esperar a ver si las alarmas se
muestran como mas tension, mas potencia, mas temperatura. Si después de 20 segundos no se muestran
las alarmas, anote la lectura de corriente de retorno. Esto se debe 3A */. 0,1. Ahora anota la tension de
salida. Esta debe ser inferior a 100V. El transmisor estabiliza la corriente de salida mediante la alteracion de
la tension de salida. El limite de tension de salida es de 100V. Si la corriente no se puede estabilizar con un
voltaje inferior a 100 V, se mostrara una alarma de sobretensién. El transmisor no esta dafiado (si lo esta se
muestra), pero la salida no se estabiliza. Para superar esto, seleccionar un valor menor al actual

e  Otras causas de las alarmas contra sobretensiones son los siguientes:

1. Tuberias en muy buenas condiciones (pequefas averias de alta impedancia se requieren
voltajes mas altos para alcanzar el actual)

2.Tierras malas (con una tierra malas, se requiere una caida de voltaje alto a través de ellas
para crear la corriente solicitada)

3. Conexiones de las tuberias defectuosas.
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4 Funciones y Operaciones del Transmisor

4.7 Alarmas

4.7.1 Sobretensiones

Salida excede 100V. (Véase también en seleccion de la corriente de salida)

4.7.2 Sobrecalentamiento

La alarma de temperatura se muestra en la pantalla cuando la temperatura del amplificador de salida
supera un nivel predeterminado. A esta temperatura, la unidad se apagara y no se podra encender hasta que
la unidad se haya enfriado.
Cuando la unidad se haya enfriado, puede ser necesario colocar la unidad en una posicion donde la
temperatura ambiental es menor, tales como la posicién de la sombra. También puede seleccionar una
corriente menor de salida.

4.7.3 Elevada Potencia

La alarma de potencia se mostrara en la pantalla cuando la potencia de salida del transmisor se alcanza. La
unidad se apagara hasta que la potencia de salida se reduzca.
Esto se puede hacer ya sea:
1.- Reducir el valor de la corriente de salida.
2.- Mejorar el suelo y conexiones. (Esto puede ser el caso de que el suelo utilizado no sea una pica de tierras. Por
ejemplo una pica se utiliza porque el acceso a una estaciéon de CP no es posible.)
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5 Funciones y Operaciones del Receptor

Funciones y Operaciones del Receptor

5.1 Caracteristicas del la Pantalla

@ ®
@ @
\ 1 S

(Ju@w é(@#@}—@
) EE4m [ Log 999 H+— ()

©
8kl-|z

IRR

74dB

/
®

1 | Modo de localizar 8 Distancia desde la tltima toma de datos
2 | Altavoz 9 Indicdores derecha/lzquierda

3 | GPS Activado y potencia 10 | Frecuencia seleccionada

4 | Bluetooth Activado 11 | Ganancia de Sefial

5 | Indicador Activacion Magnetémetro Pie 12 | Indicador de la direccion de la tuberia

6 | Indicador Baterias internas 13 | Ganancia

7 | Numero de dato almacenado 14 | Profundidad al centro del tubo.

5.2 Magnetémetro de Pie

El dispositivo en la parte inferior del tubo localizador es el pie del magnetometro. Este dispositivo se utiliza
para detectar el componente de baja frecuencia (frecuencias entre 3 Hz y 8 Hz). Estas son las frecuencias
actuales vLocDM2 de mapeo. Cuando la asignacion de baja frecuencia no se requiere, por ejemplo, si el
equipo esta siendo utilizado para localizar tuberia pero no mapeo defecto, el pie magnetémetro se puede
quitar.

Quitar el pie del magnetémetro ayudara a reducir el peso de la localizacion y también cambiar la forma de
hacer el registro. La frecuencia conectado sera entonces la frecuencia de localizaciéon seleccionada y
gréaficos también utilizara esta frecuencia..

5.2.1 Extraccién del magnetometro de pie

Identificar el tornillo de sujecién en el lado del tubo de la antena alrededor del pie. Gire en sentido contrario a
las agujas del reloj para el ¥ de vuelta o hasta que se endurece a girar. Esto deberia ser posible con los
dedos. Solo utilice un destornillador si el tornillo ha sido apretado demasiado

Ahora mantener el pie del magnetémetro y el tubo de la antena. Gire el pie del magnetémetro en sentido
antihorario. El pie debe separarse después de una media vuelta.

s Wy

. Ahora montar la placa de ciega suministrada
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5 Funciones y Operaciones del Receptor

IMPORTANTE

Siempre coloque la placa de cierre cuando el pie del magnetémetro no esta
conectado, ya que hay contactos criticos dentro del tubo de la antena que
requieren proteccién. De lo contrario se anulara la garantia.

Para poner de nuevo el pie es la operacién opuesta a la anterior.

)

NOTA

Fijar el tornillo de sujecién en el lado del tubo de la antena, s6lo mediante

ajuste manual.

5.3 Botones
N4
Pulsadores Pantalla principal Pantalla precision

~

(A D) &) (0 M =)
224m | Log999)

3 /703, 10am,

74dB 8kHz

(174 A | (=2 600mA

larga para el menu de usuario

principal

{ @T on/Ooff On/Off
@ Cambio de frecuencias No activado

Pulsaciéon corta para medir y pulsacién | Saltar hacia atrds para la pantalla
=

Grafico general

e,
g
S bl WO

(V7 zoom ) QEEEEID (i SEL

\\j’/ Subir ganancia Guardar e ir a gréficos
Pulso corto rechazarla e ir a la gréficay la
—
\-f/ Bajar ganancia pulsacién larga para borrar registro en la
\J
memoria
— . . Guardar un registro y volver a la pantalla
f_‘,"/ Cambia el modo de localizar .
L Ubicar
Pulsadores Grafico reversible

E! METROTECH

log 2 Press §
(H/ zoom J(H [ scroll ){(<— * B2mA IS7m To Delete
=
(©§ on/Off Onloff
WVIVAX
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5 Funciones y Operaciones del Receptor

(A

No activado

No activado

Activa el botén de gréficos

Borra el registro

R
\+/

\/

Ampliar (desplacese hacia la derecha /
arriba) y deje pulsado para mover el eje
de auto escala horizontal

Se mueve cursor a la derecha y también

se utiliza para confirmar la eliminacion

)

Sales del zoom y (desplazamiento hacia
la izquierda / abajo) y deje pulsado para

mover el eje de auto escala vertical

Movemos el cursor hacia la izquierda

f’_}
[2

Volvemos a la pantalla principal

Volvemos al grafico anterior

Pulsadores Gréfico principal del Arco Grafico secundario Arco
(2 i 4 OFE=  |28Hz
PN Loy I5dB
Log 244 Press i
= E 28dBuVv To Delete
§ @5 On/Off On/off
@ No activo No activo
@ Borrar los datos anteriores
Mantenga pulsado para entrar en | Mueve el cursor a la derecha y se utiliza
@ "Comentar un marco " para confirmar la eliminacion
Pulsacién corta rechaza el Gltimo registro | Mueve el cursos a la izquierda
\Q y mantenga pulsado para clarear grafico.

[m)
4

Vuelve a la grafica principal

Vuelve a la grafica secundaria

Pulsadores Uso del menu
MENU 10of3
Speaker Volume off
Backlight High
Frequency Enter
Language English
Imp/Metric Meter
h 4
On/Off
No activo

Vuelve a la pantalla principal

=EEE

Sube icono

o

<

Baja icono

E! METROTECH
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5 Funciones y Operaciones del Receptor

) Seleccionas/desactivas iconos

5.4 Conectores

©)

Médulo BT

Conector de carga de baterias

Botones y Pantalla

Mini USB Transferencia Softwear

Carcasa Fibra Carbono de las antenas

Conector accesorios

Bloque de conexiones

[(o}l el B NR o]

Pavk baterias

Qh(wW|N|F

Puerto USB Transferencia datos

10 | Compartimento de baterias

5.5 Carga de baterias del receptor
El vLocDM2 se puede utilizar con pilas alcalinas o puede ser suministrado con un paquete de baterias

recargables intercambiables

Icon A Icon B

Cuando la bateria alcalina se utiliza, icono A aparecerd en la pantalla. Cuando el paquete de bateria
recargable se utiliza, icono B en la pantalla. En ambos casos, el nimero de barras iluminadas en el icono de

bateria indica la cantidad de carga restante

. Las baterias recargables se suministran con un cargador de red. Esto es especifico para las baterias, evitar
el uso de los cargadores de otros fabricantes, ya que pueden dafiar la bateria y puede resultar en un

sobrecalentamiento de la bateria.

Para cargar las baterias recargables, asegurese primero de que el paquete se inserta en el compartimiento
de la bateria del receptor ya que la carga se realiza dentro del receptor.

VIVAX E! METROTECH
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5 Funciones y Operaciones del Receptor

Conecte el cargador a la toma de carga del receptor. Conecte el cargador a la red y encenderlo. El indicador
LED del cargador se iluminara en rojo hasta que las baterias estan totalmente cargadas y en ese momento
el LED cambiara a verde
PRECAUCION
Las baterias recargables se suministran con una toma de corriente o cargador
de 12V DC. Estos son especificos para las pilas. Utilice s6lo el cargador que es
adecuado para las baterias en el producto. En caso de duda, llame a Vivax-
Metrotech Servicio al Cliente. Si no se utiliza el cargador adecuado podria
resultar en dafios a la bateria, localizador y en casos extremos, provocar un
incendio

Evite cargar la unidad en condiciones de temperaturas extremas. (es decir, por
debajo de 0° C y por encimade 45°C)

incluye todas las caracteristicas relacionadas con la seguridad requerida
siempre inmediatamente dejar de utilizar el cargador y | si la bateria llega a
estar excesivamente caliente. Llévelos a donde fueron adquiridos para su
investigacion

AseguUrese siempre de que las baterias tienen al menos una carga parcial, si el
almacenamiento se produce durante largos periodos sin uso

Deshagase de las baterias de acuerdo con los procedimientos de la compafiia
y los reglamentos federales / estatales y locales

Nunca desmonte las pilas, arrojes al fuego, o las mojes

5.6 Seleccion de las preferencias del usuario

El vLocDM2 tiene muchas funciones para que pueda ser usado para muchas aplicaciones y se puede
configurar para diferentes mercados. Por ejemplo, puede ser conveniente para las lecturas de la profundidad
que se muestre las mediciones métricas o pulgadas. Al entrar en el menu de usuario, es posible adaptar el
vLocDM2 a las necesidades del usuario.

Entrar en el mend de usuario pulsando el botén “i” y manteniendo durante unos dos segundos hasta que
aparezca el menu de usuario..

MENU 1of 3 MENU 2 of 3 MENU 3 of 3
' A o

) Backlight High Current Live :
@ Frequency Enter Power Sound Modulated DM Frequency 3Hz+6Hz
Language €English Radio Sound Modulated Bluetooth Pairing Enter
Imp/Metric Meter Active Sound Modulated Bluetooth Search €nabled
v v

Seleccione la funcion deseada pulsando el boton "+" o0 "-". La funcion activa se resalta en rojo. Para cambiar

‘-"M"
la configuracion de la funcién seleccionada, presione la tecla /=
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Opciones configurables: Volver /3 Nota:

Volumen Off, baja, media, alta

Luz de la Pantalla Off, baja, alta

Frecuencia Entrar Sub menu

Idioma Espafiol

Imp/Metric Metros, Pulgadas

VLocDM 2 Corriente Estatico/ dinamico Dinamico: - datos continuos de la

DM corriente

Estatico - Un dato de DM corriente por

medicion
Sonido en Power Normal, Modulada
Sonido en Radio Normal, Modulada
Sonido Activo Normal, Modulada
Modo de Localizar Entrar Sub menu
VLocDM2 Frecuencia 3+6Hz, 4+8Hz, 3Hz, 4Hz Seleccionar la medida de la corriente DM
Bluetooth Emparejado Entrar Se utiliza para emparejar el auricular con

un dispositivo externo, como GPS externo

Bluetooth Activo Activo, Desastivado

Para garantizar el maximo uso de la bateria, se recomienda que el volumen del altavoz se ajuste a "Med" y
el conjunto de luz de fondo sea "Baja".

"Frecuencia" y "Buscar el modo de" funciones estan escritas en verde. Esto es para indicar que hay un
)
submen(i , entra y presiona el botén =7,

Para salir de la pantalla pulsar el boton "i".

5.7 Seleccion de las frecuencias

(A D) &i)(6 M=)
(A |E" oxicem)
R e~ e

8kHz (5

74dB

12 Hz

El receptor es capaz de detectar un gran nimero de frecuencias. Para simplificar el funcionamiento del
equipo, es posible activar sélo las frecuencias de uso frecuente. Esto se hace entrando en el menu de
usuario

Las frecuencias iniciales establecidas en el momento que se suministra la
unidad son "Power", "Radio" y las frecuencias utilizadas por el transmisor
adquiridos. Vea en la seccion de transmisor, las sugerencias de

Frequency Selection

0380Hz 0 560Hz . . L e
frecuencias que se adapte mejor a aplicaciones especificas.

0400Hz OS77Hz

0440Hz ©604Hz

0484Hz ©624Hz

@5I2Hz O 640Hz
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5 Funciones y Operaciones del Receptor

Para seleccionar la frecuencia que desea utilizar con regularidad - entrar en el menu de configuracion pulsando y
manteniendo la "i" botén durante 2 segundos. Use el signo "+"y "-" para seleccionar el icono "frecuencia” - pulse la

2/

tecla /= para mostrar la lista de frecuencias disponibles.

El "+"y "-" botones se utilizan para navegar por la lista de las frecuencias. Para agregar una frecuencia a la
%]
"lista de uso mas frecuente”, presione el botén /=" y aparecera un punto en el circulo junto a la frecuencia.

fan ]
Para anular la seleccién de una frecuencia, pulse el botén /=" y el punto desaparecera. Una vez que su
seleccion se ha completado pulse el botdn "i" una vez para volver al menua de configuracion, y otra vez para
salir del menu de configuracion.

5.8 Seleccion del modo de localizar

MENU 3 of 3
P N

N

(2 ‘ -
@ @ DM Frequency 3Hz+6Hz
Bluetooth Pairing Enter

Bluetooth Search Enabled

Pulse y mantenga pulsado el boton “i” para entrar en el menu de usuario. Use los botones “+” o “-” para

fm)
navegar por el “Menu”. Pulse el botén £*” para seleccionar el subment. Entonces aparecera lo siguiente

J\

Modo Pico:

La mayor sefial sobre el conducto.

s

Modo Nulo:
La sefial minima sobre el conducto que

incluye flechas de guia izqg./der
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5 Funciones y Operaciones del Receptor

Co
Modo Sonda:
La mayor sefial sobre la sonda. Nota: el
localizador se mantiene A TRAVES de la linea
de la sonda. Note también dos sefiales falsas

en cada lado de la sefial principal.

Modo Amplificada:
Se incrementa la sensibilidad pero disminuye la

nitidez. Util para conductos profundos.

ﬂ

Modo Pico-Nulo:

La mayor sefial estd sobre el conducto. Incluye

flechas de guia a izg./de.

kY
S A
L X
»I: = AN
T e
.f‘ "

Pulse el botén de !

Para salir del menu de usuario pulse el botén “i".

E! METROTECH

WVIVAX
METROTECH

para seleccionar o dejar de seleccionar una funcién como se indica con un punto.

Page 7-21 of 51



6 Uso del Receptor VLocDM2

Uso del Receptor VLocDM2

6.1 Localizacion de un conducto

NOTA

Existe una variedad de configuraciones de antena disponible. Cada unatiene
una respuesta particular. En cualquier caso, por motivos de simplicidad, el
método que se indica a continuacion utiliza el genérico “pico con flechas a
izquierday derecha”..

Conecte el transmisor a la tuberia para ser inspeccionado como se cita en la seccion “Conexion del
transmisor”. Encienda el receptor y seleccione la frecuencia para comparar la seleccién de frecuencia en el
transmisor. Permanezca aproximadamente a 10 — 20 metros del transmisor y sobre la posicién en la que se
cree que se encuentra la tuberia. Permanezca frente al transmisor con el mango y la pantalla en direccion al
punto de conexién. Ver diagrama abajo.

Desplacese en torno al punto de conexién en un circulo de 360 grados, manteniendo el receptor apuntando
al punto de conexién. La lectura en el medidor de intensidad de sefial del receptor aumentara y disminuira
cuando pasa por:

e |as localizaciones de la tuberia (delante y detras)
e el cable que va a la cama de &nodos (tierras).

Serd necesario ajustar la sensibilidad del receptor para la intensidad de sefial dentro de la escala de
intensidades. Si la sefial es muy baja en la escala, al pulsar el botén “+” se ajustara la ganancia de manera
que la intensidad de sefial alcanza aproximadamente el 50% de la escala. Si la sefial supera el limite
superior pulse el botén “-” para devolverla a aproximadamente el 50%. Por consiguiente, pulsando los
botones “+” 0 “-” se aumenta la ganancia

Tenga en cuenta que cuando se acerque a la tuberia, la flecha izg./der indicara la posicién de la tuberia y el

indicador de direcciones se alineara en esa direccion.

VIVAX MmeTroTecH .. Page 7-22 of 51



6 Uso del Receptor VLocDM2

6.2 Mediciones
Antes de llevar a cabo mediciones, es necesario localizar con exactitud la tuberia.

Para ello, siga los siguientes pasos:

1. Gire el localizador de manera que el indicador de direccion en linea de la brdjula apunte norte/sur.

2. Mueva el localizador en la direccién que indica la flecha. Deténgase cuando la flecha cambie a la
direccion contraria.

3. Ajuste la ganancia pulsando los botones “+” o “-” de manera que el grafico de barras indique

aproximadamente el 50%.

4. Encuentre la mayor sefial moviendo el receptor de lado a lado sobre la posicién en la que se cree que
se encuentra la tuberia, es decir:

[€)) Deténgase a la mayor sefial. (Observe que las flechas de izg./der. le ayudaran en este proceso,
pero la lectura del grafico de barras mayor ofrece una indicacion mas veraz de la posicion real
de la tuberia.) Gire ahora el receptor de nuevo hasta que encuentre la mayor sefial y el indicador
de linea sefiale las posiciones de norte y sur

(b) El receptor ahora se encuentra sobre la tuberia, y el mango se encuentra en linea.

(a) (b)

NOTA

La mayor sefial y la lectura de corriente probablemente se generaréan por el
cable de la camara de anodos (Tierra). Confirme cudl es cual tomando las
lecturas de corriente y anotando la direccion de la corriente. Las corrientes
en latuberia fluirdn hacia el transmisor. La corriente en el cable del &nodo
se estara alejando.

NOTA

La suma de las corrientes en las dos localizaciones de conducto deberia
estar cerca de la corriente mostrada en el transmisor. Si no lo estan, puede
ser que haya un fallo en el punto de conexién o que la corriente que fluye
por el cable de la cama de anodos interfiere con la sefial de la tuberia. Para
confirmar esto tome lecturas desde una buena distancia del punto de
conexion. Tenga en cuenta que el cable de la cama de anodos (tierras)
suele discurrir por el mismo tramo que la tuberia durante alguna distancia,
y esto puede afectar a las lecturas.

6.3 Medidas de la profundidad y de la corriente

Para tomar cualquier medicion es necesario primeramente localizar la tuberia como se indica en la seccion
anteriormente mencionada “Localizacion”.

A continuacion, mantenga el receptor en el suelo, en vertical y con el mango en linea con la tuberia.
Mantenga el receptor inmovil y pulse el boton “i”. La pantalla mostrara lo siguiente mientras se realiza la
medicion
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600mA
2.4im
3Hz6Hz
104m

Ii

B

i

Please hold still -

50

*

Después de mas o menos 4 segundos, el resultado se mostrara como se indica mas abajo

[ 174 A ) (&3 600mA)
+ 24m}—03)

&33Hz6Hz}— (1)

= —G®

&/
\d

T
|
&

Corriente del VLocDM2
Corriente de localizacién

Profundidad al centro del conducto
Frecuencia VLocDM2

Distancia tomado GPS al ultimo registro
Guardar el registro en memoria
Rechazar el registro en memoria
Direccion de la Sefial del VLocDM2

O|IN|[O[O[_|[W|N]|F

)
Pulse latecla /='para guardar los datos y volver a "Localizar la pantalla”.

6.4 Almacenamiento de los datos

NOTA
La lectura de corriente del VLocDM2 continuaréa actualizandose practicamente
a cada segundo a no ser que se seleccione el modo estatico en la

@B configuracion de usuario de “corriente VLocDM2". Esto se hace para que las
fluctuaciones de las lecturas puedan ser identificadas, y permitir al usuario
esperar hasta que se muestren las lecturas estables antes de grabar el
resultado..

Si se pulsa el botén “+” mientras se muestra la medicién, se salvan los resultados hasta la siguiente
localizacion de registro interna disponible, determina el punto en el gréafico real y transmite también los datos
utilizando la funcion Bluetooth.

Pulsando el boton “-” mientras que se muestra la medicién ocurre lo mismo que se ha mencionado
anteriormente. Sin embargo no afiade este punto al registro, ni al grafico, ni transmite los datos

Pulsando y manteniendo pulsado el boton “-” se limpia la memoria de registros interna. Antes de que se
elimine el registro se muestra un mensaje en la pantalla como aparece mas abajo. Pulse el botén “+” para
eliminar el registro o pulse “-” para volver a la pantalla de localizacion.
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6 Uso del Receptor VLocDM2

Are you sure you want
to delete all this data log

Press + Key to Delete

)
Si se pulsa el botén /= | mientras se muestra la medicién, se salvan los resultados de la siguiente localizacion de
registro interna disponible, y vuelve a la pantalla de localizacién

6.5 Representacion grafica de los resultados

La muestra gréfica de los resultados puede hacerse con o sin activar la funcion de GPS. Sin embargo, si la
funciéon de GPS no esta activada, el grafico que se genere no podra escalarse en distancia, sino que
distanciara los registros por igual a lo largo del eje x. El “camino de retroceso” no funcionara a menos que se
active el GPS. Para activarlo, lea la seccion 7.1. compatibilidad con GPS .

. Elicono del GPS en la pantalla de localizacion se iluminara cuando se reciban datos de GPS validos.

Al pulsar el botén “+" mientras se muestran las mediciones, se actualiza de forma automatica el grafico y se
accede a la pantalla de gréficos.

Gréfico en pantalla

SO I
(V/ zoom ) QIEERD (i SeL
(H/ zoom )(_H/ scroll )Gﬁ_

Pulsadores

Funcién

()

Destaca la funcion activa. Mediante una pulsacion larga se accede a la pantalla de
revision.

Aumenta el zoom o se desplaza der./arriba dependiendo del botén destacado. Una
larga pulsacion activa el eje horizontal.

— Disminuye el zoom o se desplaza izq./abajo dependiendo del botén destacado. Una
o

\/ larga pulsacion activa el eje vertical.

/) Vuelve a la pantalla de localizacién

[ =

=g

Para limpiar la pantalla pulse y mantenga pulsado el botén “-" durante 3 segundos. Se muestra un mensaje

)

NOTA

. La escala horizontal del grafico muestra por defecto espacios iguales en

cada registro. Por tanto, el grafico asume una distancia igual entre puntos de
inspeccion.
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6 Uso del Receptor VLocDM2

Si el GPS se activa, el eje horizontal se basa en una distancia en linea recta entre los puntos de medicion

(ver Seccién 7.1 Compatible GPS).

Las barras del buscador en los ejes x e y indican la porcion del grafico que es visible
Pulse y manten los botones “-" y “+” activos en el gréafico para desplazarte por los ejes x e y.

Si la opcién de GPS esta activa se muestra un indicador en la posicion presente. Esta es la funcién “camino
de retroceso”. Use el indicador para identificar su posicién en el grafico al mismo tiempo que retrocede hasta
el punto de interés. El indicador identificara el punto cuando detecte que se encuentra a menos de 25m. Si
los puntos se encuentran a menos de 25m mostrara el mas cercano. Si la distancia a cualquier punto es
superior a 25m no aparecera ningun identificador.

Pantalla secundaria

G m T
@ _——1-I32mA 24im To Delete

Barra del indicador de posicion

Numero de registro como indica la barra del indicador de posicion

Corriente DM leida en este punto

Al W N P

Profundidad hasta el centro del conducto en este punto

Desde la pantalla de graficos, pulsando y manteniendo pulsado el boton “i” se accede a la pantalla
secundaria, lo cual hace posible el desplazamiento a través de los puntos registrados. Una linea azul vertical
identifica la posicion del registro. En cada posicion, la profundidad y las lecturas de corriente DM se muestran
en la parte inferior del grafico. Para eliminar un registro pulse el boton “i". El equipo pedira al usuario la
confirmacién pulsando el botén “+".

".M ]
Para volver a la pantalla de gréfico pulse el botén /=

6.6 Utilizacion del buscador de averias marco-A

El marco A se utiliza para localizar defectos en los revestimientos a lo largo del conducto. Para ello mide la
tension en el suelo causada por la corriente de sefial del vLocDM que se introduce en el conducto a través
de una averia. Para ello es necesario realizar un contacto fisico/eléctrico con el suelo, razén por la cual el
marco-A cuenta con dos picas. A pesar de que las picas miden unos centimetros, basta con pinchar en el
terreno con ellas. Sélo es necesario clavarlas por completo donde el suelo sea especialmente seco o
presente una alta resistencia

El marco A deberia conectarse al puerto de accesorio en el receptor. El receptor lo reconocera
automaticamente y dara paso al modo de busqueda de averias.
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6 Uso del Receptor VLocDM2

6.6.1 Método de localizacién de fallos

1. Conecte el transmisor como se ha descrito previamente. Seleccione 3Hz/6Hz/98Hz (ELF1) o
3Hz/6Hz/128Hz (ELF2) en funcién de la frecuencia de tension como se ha descrito con anterioridad.

2. Conecte el marco A como se ha indicado anteriormente.

6.6.2 Uso del marco A

Si el vLocDM2 ha identificado la posicién de un defecto utilizando la técnica del gradiente de corriente, comience una
inspeccion con el marco A aproximadamente a 20 metros de este punto. Coléquelo en el suelo en linea, y la pata
verde en direccién a donde se cree que se encuentra la averia y directamente sobre el conducto. Entonces se
mostrara la intensidad de la sefial, y si es lo suficientemente fuerte, una flecha indicara la direccién. Entonces pulse
el botén “+" para grabar la lectura. Esto introducira el resultado en un gréafico. Al pulsar el botén “-” se eliminara el
ltimo registro. La bisqueda del grafico es automatica y puede modificarse en funcién de los puntos que se afiadan

A-frame

() Defect T )

Pantalla del Marco A

B =

Direccién conducto
Grafico

Direccion del fallo
Senial del fallo

AlW|IN|F

AVISO

El icono de localizacién (1), seguiré activo durante el uso del marco Ay deben

ser utilizados para asegurar que el marco A se utiliza directamente sobre la

tuberia. Sin embargo, los ajustes de sensibilidad / modo / frecuencia sélo se
@B puede hacer cuando aparezcan en la pantalla principal. Es posible saltar ala

pantalla principal pulsando el botén (=" . Realice los ajustes deseados en la
pantalla principal y luego para volver ala pantalla del marco A, pulse de

—
nuevo el botén /= .

Seguir caminando en la direccién de la flecha de la colocacion del marco-A en el suelo aproximadamente
enintervalos de un metro guardando los resultados sobre la marcha. El grafico aumentara a medida
que se acerque al fallo y entonces caera en el fallo. Seguir mas alla de los fallos va a crear un efecto
similar pero al revés. Un fallo tipico de "sefial" se muestra a continuacion.
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NOTA

Si el GPSno estd activado, los intervalos horizontales se supone que
son iguales. Si la opcién de GPS esta activa,los intervalos se siguen
mostrando como iguales en la gréfica, pero en el registro de datos interno se
almacenan las coordenadas GPS coordinados con los datos del GPS. Esto se
debe a que la precisién de la funcion GPS tiende a ser menos preciso que lo
que se requiere para un marco A de bisqueda de fallos.

Para borrar el registro, pulse y mantenga pulsado el botén "-". Se mostrara un mensaje como se muestra en

la pantalla de abajo.

Are you sure you want
to delete all this data log

Press + Key to Delete

Pulse el boton “+” para confirmar la eliminacion del registro o el boton “-" para volver al grafico.

En el punto nulo, las flechas volveran atras; esta es la localizacion del fallo. Repetir el procedimiento a través

de la tuberia ayudara a identificar el fallo en otro plano. Vea el diagrama a continuacion.

A veces no es posible acceder a la posicion de la tuberia. Si este es el caso de camine a lo largo de la
ruta de la tuberia a pocos metros a un lado con mucha frecuencia pueden producir buenos resultados. Este
procedimiento también es Util en los tramos de tuberia en "asfalto", que actia como aislante impidiendo
al marco A hacer una buena conexion a tierra
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6 Uso del Receptor VLocDM2

Utilizando el marco A, donde hay muchos defectos tales como

6.6.3
revestimiento poroso
Tuberias mal recubiertas como recubrimientos viejos de neopreno, pueden producir un resultado confuso

cuando multiples fallos se interfieren entre si. Para superar esto, a veces es beneficioso adoptar un enfoque

diferente.
Este enfoque alternativo consiste en utilizar el marco-A en perpendicular y a un lado de la tuberia. Vea el

diagrama a continuacion:

Tenga en cuenta la profundidad de la tuberia. Mueva aproximadamente esta distancia a un lado.
Mantenga la orientacién como arriba indica, camine a lo largo de la seccién de la tuberia he ir tomando
lecturas a intervalos regulares. Un resultado tipico se muestra a continuacion con el fallo principal siendo
el mas grande de la lectura. Tenga en cuenta que la flecha siempre sefiala a la tuberia, es decir, no dara
marcha atras a menos que la sefial se reduzca a un nivel que no puede ser procesada correctamente

Pantalla Marco A

@__ Log 244 Press i ,_-——@
28dBpV ——To Delete |

Posicion de la barra indicadora
Direccién al defecto

Numero de registro en el momento
Valor de la sefial del defecto

AlWIN|F

Cuando en la pantalla de graficos presionamos y mantenemos el botdn"i" entramos enla pantalla
secundaria. Esto permite al usuario desplazarse por los puntos registrados. Una linea vertical de color
azul identifica la posicion de registro. En cada posicion las lecturas del marco A se muestran en la parte
inferior del gréfico. Para borrar un registro, presione el bot6n"i". La unidad le pedird al usuario que

confirme pulsando el botén "+".

4?,
Para volver a la pantalla de graficos presione el botén /="
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7 Uso de un GPS externo
Uso de un GPS externo, registro de datos

7.1 Compatible GPS Data Loggers

El vLocDM es compatible con la mayoria de los sistemas operativos de Bluetooth. Sin embargo, el sistema
ha sido probado con el sistema auténomo GPS " M-1200 Wireless GPS Receiver " de "HOLUX" y también

de "Trimble" sistema de "Tri-Global." Vivax-Metrotech se reserve el derecho a modificar o afiadir a esta lista.

7.2 Bluetooth

El vLocDM2 esta equipado con un accesorio Bluetooth comunicaciones. Si, por alguna razén el médulo
Bluetooth debe ser reemplazado siga las siguientes instrucciones

7.2.1 Montaje modulo BT

1. Asegurese de que la unidad esta apagada.
2. Use un pequefio tornillo de cabeza de cruz para quitar los dos tornillos que sujetan la cubierta de
Bluetooth. Esto se encuentra en la parte posterior del mango cerca del compartimiento de la bateria.
3. Retire la tapa deslizandola fuera de la manija.
4. Tome el médulo Bluetooth y cuidadosamente deslicelo en la posicion de la cubierta estaba ocupando.
5. Vuelva a colocar los dos tornillos de cruz en la cabeza.
6. Encienda la unidad y después de unos segundos un color gris, icono de Bluetooth debe aparecer
mostrando que el médulo esta instalado.
7. Si una linea roja se muestra a través del icono, esto indica que el médulo Bluetooth no esté activada.
Activacion Bluetooth se encuentra en el menu de usuario al que se accede mediante una pulsacion larga
del boton "i".
8. El Bluetooth se puede comunicar con dispositivos externos, que son también compatible con Bluetooth.
Hay muchos dispositivos habilitados para Bluetooth GPS, pero Vivax Metrotech-ofrece el GPS Holux como
una solucién ideal para aquellos que requieren de asignacién para una precision mejor de 5 m. Para
aquellos que requieren una precisién mejor que esto, por ejemplo, la precisién submétrica, el cliente debe
ponerse en contacto con un proveedor de GPS de su eleccién. Sin embargo, como una recomendacién, un
aparato que ofrece una precision submétrica es el ProXT Trimble.

7.2.2 Emparejamiento BT

Cuando se utiliza el Bluetooth para conectar al dispositivo externo, el sistema debe ser emparejado
"asociados".

1. Conecta el dispositivo Bluetooth.

2. A continuacion, encienda el receptor VLOCDM2 y entrar en el menu de una pulsacién prolongada de la "i"
boton.

3. Desplacese hacia abajo las opciones mediante el signo "+" / "-" botones hasta que "el emparejamiento
Bluetooth" se pone de relieve.

4. Pulse el botén /=
5. La unidad buscara los dispositivos Bluetooth disponibles. Después de unos segundos, una lista de

dispositivos se muestra. Seleccione el dispositivo apropiado con el uso de "+" / "-" y luego presione =
para seleccionar el dispositivo.

El sistema ya esta asociado con este dispositivo. No serd necesario acoplar de nuevo a menos que la
unidad estd emparejado con un dispositivo diferente. Es decir el localizador sélo puede ser emparejado con
un dispositivo a la vez
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7 Uso de un GPS externo

NOTA
El dispositivo Bluetooth interno puede afectar el funcionamiento del "modo de
@5 radio". Cuando se utiliza el "Modo radio" desactivar el dispositivo Bluetooth
interno entrando en el menu (pulsacién larga "i") y seleccionar desactivar
"Blsqueda de Bluetooth".

7.3 Transferencia datos VLocDM2 con PC

Para transferir datos desde el vLocDM2 a un PC se requiere el uso del programa MyLocator2 que se puede
descargar desde el sitio web de Vivax-Metrotech, www.vivax-metrotech.com.

7.4 MyLocator2

MyLocator2 herramienta de configuracion es un paquete de software que permite al operador configurar la
serie VLOC 2 de localizadores. El software es compatible con Windows XP, Vista y 7. Para instalarlo, utilice
el enlace en el sitio web Vivax-Metrotech y siga las instrucciones de instalacién. Un icono de acceso directo
MyLocator2 aparecera en el escritorio

MyLocator2 esta en continuo desarrollo por lo que la siguiente es una guia para su funcionamiento, pero
puede haber cambios sutiles en las pantallas, etc Sin embargo, la guia todavia debe dar la informacion
suficiente para que el usuario navegue MyLocator2.

7.4.1 Inicio de la Aplicacién

Para iniciar MyLocator2, haga doble clic en el icono de acceso directo MyLocator2. Si el equipo host esta
conectado a la web, que lo examinard para ver si MylLocator2 es la Ultima versiéon. Si no es asi, se le
preguntara si desea instalar la version mas reciente. Siga las instrucciones si desea instalar la nueva version
MyLocator2 se puede operar en diferentes niveles. Cada nivel permite diferentes caracteristicas y
funcionalidad. Algunos niveles requieren un dispositivo de seguridad para operar. Dongles estan disponibles
en Vivax-Metrotech.

En su forma basica que permite al operador:

» Compruebe el nimero de revisiéon del software y descargar la Ultima version. Esta
caracteristica es Util cuando los cambios de software se han hecho para mejorar las caracteristicas
existentes y la instalacion nueva de forma gratuita de las caracteristicas de carga a medida que estén
disponibles.

« Adicion de pantallas de flash: El usuario puede agregar imagenes o logo de la compafiia de
su eleccién a la pantalla de inicio.
« Transferir datos de los datos del receptor entrar a un ordenador central

B MyLocator2 = | B |G
Locator: [ INGIREESGREEAN SIN: Advanced

Features

Connect a locator to begin_
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Conecte el receptor vLocDM2 a la PC usando un cable USB a mini cable USB. El PC debe reconocer el
vLocDM2 y en la pantalla cambiara a la siguiente o similar.

MyLocator2 E@Ig

vLoc-DM2: Connected SIN:

hdvanced
O Featares

Splash Screen | Inport Data| Seftware Update

Locator Update

Software up to date

2’ Current Versiom: T.3 =» Latest Version: T.3

Checking:

Total:

Si se conecta a la web, MyLocator2 comprobara en esta etapa para ver si hay una versién mas reciente de
MyLocator2 localizador esta disponible. Si es asi y desea actualizar el software o bien siga las instrucciones
La configuracién de la localizacién se pueden guardar en cualquier momento como se describe a
continuacién en la seccién 7.4.8. Sin embargo, en ocasiones MyLocator2 le pedira al usuario guardar una
configuracion. No es necesario guardar una configuracién en estos momentos a menos que el usuario
encontrard la configuracion Gtil en una fecha posterior.

Ahora sera posible realizar las operaciones en 2 se muestran las pestafias.

7.4.2 Pantallade Bienvenida

1. Haga clic en la pestafia pantalla de bienvenida. Haga clic en el botdn "Abrir". Busca en tu equipo para
encontrar la imagen que se pretende que sea la pantalla de bienvenida.

2. El programa acepta los siguientes formatos: JPG, BMP, GIF, PNG, ICO.

3. Seleccione el archivo y abrirlo. La pantalla de abajo ahora debe también contener una representacion
de la imagen.

4. Pulse el boton "Descargar” para transferir el archivo a la VLOC o "Borrar" para eliminar el archivo.

5. Al hacer clic en "Ajustar a pantalla” va a alterar la relacion de aspecto de la imagen hasta llenar
completamente la pantalla. Deje esta casilla sin marcar si no se requiere la ampliacion. Marque la casilla
"Centro" para el centro de la gréafica en la pantalla.
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Mylocator2 =8 g

vLoc-DM2- Connected S/N: [ Advanced

Features
Splazh Sereen |Import Data | Seftware Update

Scale to LCD

BG Color

call Jim on 001 202 767

Open | [ Clewr | [ Download

6 El texto también se puede afadir a la pantalla de flash.

7 Utilice la opcion "Texto", "color de fondo" (El color de fondo) y los botones "Fuente" para afiadir texto
a la pantalla de inicio flash.Software Update Descarga del Softwear

Con el localizador encendido y conectado al PC, haga clic en "Actualizacion de Software" ficha.
. Una pantalla similar a la de abajo se muestra

MyLocator2 E@g

vLoc-DM2: Connected S/N: [ Advanced

Features

Inport Data| Software Update

| Splash Screen

Locator Update

Software up to date

v Current ¥ersion: 7.3 => Latest Version: T.3

Checking

Total:

Si esta conectado a la Web, MyLocator2 indicara si una nueva version de software disponible. Si desea
bajarlo seleccionar "Si" en el cuadro de dialogo. (Esta accion también se llevara a cabo de forma
automatica cuando la unidad esta conectada a MyLocator2.)

. Las barras de progreso debajo empezara a activar mostrando el progreso de la instalacion del software.
Cuando se complete el mensaje "descarga de software completa”, se mostrara tanto en el ordenador y la
pantalla de localizacion.

. Tenga en cuenta que el nuevo software no estara activo hasta que la unidad se ha apagado y
encendido nuevamente
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7.4.3 Transferencia de datos

Transferencia de datos desde el RX al PC.
1. Haga clic en la opcién "Importar datos" ficha. Una pantalla similar a la mostrada a continuacion deben

ser.

[
‘ Locator® - MylLocator2

[ESET)

vLoc-DM2:

2 W

Open Cfg  Save Cfg

L @

Send Cfg Get Cfg Info

Cannected SIN-

Meru Sattings

Frequencies |Splash Sereen | Import Data |Software lpdate

Adwanced

Features

A-Frame:

Locate Log
(Foot Off)

N Log:
(Foot. On)

0 Ereview Save Erase
o Preview Save Fraze
3 r——— ] [ - ] [ —

Time
@ UIC Time
Local Time

Date
@) DD/MM/TYYY
W/ID/ YT Y
TYYY/MN/DD

Diztance

© Meters

.

. Fecha / Hora / Distancia configuracion se puede seleccionar en el lado derecho

Al pulsar en "Preview" se carga una vista en planta sencilla de los datos recogidos. Para que esta
caracteristica funcione, los datos deben haber sido recogidos con los datos del GPS y el ordenador host

debe estar conectado a la web.

2. Una pantalla de vista previa tipico se muestra a continuacién. Los datos de esta pantalla no puede ser

interrogado o manipulados.

Map Proview

=S

E’ METROTECH
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7 Uso de un GPS externo

3. Al pulsar un botén "Guardar" permite que los datos se guardaran en cualquiera de los siguientes
formatos:

Plair test file [* k=]
Comma-zeparated values [* cav)
Fephole markup language [* kml]
ESRI Shapefile [*.zhp)

Microgaft Excel [*.xls]

Si se guarda como un archivo. Kml, una pantalla tipica se puede crear ejecutando el archivo en Google
Earth. (Google Earth deberia estar disponible en la computadora host para que funcione esta caracteristica)
Al hacer clic en los puntos creados en Google Earth se ampliara este punto para mostrar todos los datos
asociados con él.

Si el vLocDM2 se utilizé con el pie fuera del magnetometro, los datos guardados es diferente y se guardara
en un lugar diferente. Estos datos se puede acceder como con el seleccionando el correspondiente botén
"Guardar".

Lo anterior es también cierto para los datos del marco A.

Cualquier conjunto de datos se puede quitar desde el registro de los datos de localizacién pulsando el bot6n
"Borrar".

7.4.4 Configuracion Avanzada

Haciendo clic en el botén "Avanzadas" permite al usuario configurar el instrumento a las necesidades
especificas.
Las funciones disponibles son:

» Encendido y apagado ajustes del menu de usuario

« Apague las selecciones de frecuencia
Al hacer esto, el localizador se simplifica y se adaptan exactamente a los requerimientos del cliente. La
configuracion se puede guardar como una "“configuracion" del archivo y se utiliza para configurar otros
vLocDM2 localizadores. Esto garantiza la coherencia en toda la flota de localizacion.

7.45 Configuracion del interruptor de encendido / apagado del menu de
usuario

1. Con el localizador de encendido y conectado a la computadora host clic en "Configuracion de Menu".
2. Una pantalla similar a la de abajo se muestra. Si no, haga clic en "Get Cfg" icono en la barra superior.
Esto va a cargar la configuracion de la conexién a la localizacion de la computadora host.

B Locator - MyLocator2 E@g
- I E

Open Cfg Save Cfg Send Cfg Get Cfg Info

vioc-DM2: Connected SIN: Advanzed
Features
Menu Settings |Frequencies |Splash Sereen | Import Data | Software Update
+ Merm Ttem On Menu Setting
» Backlizght -

Imp/Metric

Spealer

Continuous Info

Power Sound

Radio Sound

hetive Sound

+ Locate Menu

Power Tlown

+ Language Menn

Ll

Depth Meode

HEEEEEEEEEEE

Frequency Merm

3, Marque las casillas que se requieren para ser puestos a disposicion.
4, Haga clic en el menu desplegable y seleccionar los ajustes necesarios.
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5,. Los cuadros de la derecha que contienen una "+" indica que hay un submen( adjunta a este botén.
Haga clic en él para hacer el sub-menu visible.

Al hacer clic en "Enviar Cfg" icono enviar la configuracion de la localizacion.

7.4.6 Interruptor de encendido / apagado de las frecuencias seleccionadas
. Haga clic en el "Frecuencias" ficha. Una pantalla similar a la de abajo se muestra.

a Locator - MyLocator2 = | B |t

2 b G ko

Open Cfg Save Cfg Send Cfg Get Cfg Info

vloc-DM2: Connected S/N: Advanced

Features

Menu Settings | Frequeneies |Splaszh Screen | Import Data | Software Update

Frequency On Menu On f-Key

| |

Power B0

Radio
50Hz
E0Hz
E4Hz
75Hz
98Hz
CP100
CR20
128Hz
163Hz
208Hz

1EREEEEEEEER
Ooooooooo®E®

Cada fila es un cédigo de color:
« El color gris indica que la frecuencia no esté seleccionado para el menu o la tecla de frecuencia.
¢ Blanco indica que la frecuencia serd activa en el mend de localizacién, pero no ha sido
seleccionado para aparecer en la clave de la frecuencia. (Tenga en cuenta que todavia es posible
hacer esta frecuencia disponible en el localizador seleccionandolo en el menl de frecuencia de
localizacion.
« El color verde indica que la frecuencia estara disponible tanto en el menu de localizador y la
frecuencia de la tecla de seleccion.
« El color azul muestra la linea activa

Realice las selecciones necesarias.
. Al hacer clic en "Enviar Cfg" icono enviar la configuracién de la localizacién.

7.4.7 Guardar configuraciones

Habiendo creado una configuracion que es posible salvar esta para uso futuro.
Para guardar una configuracion:
1. Haga clic en la opcién "Guardar Cfg" icono.
2. Buscar una ubicacién para el archivo deseado.
3. Cree un nombre para el archivo, la extension sera: filename.vmcfg.
4. Pulse el boton "Guardar" en la ventana.

Para recuperar el archivo:

1. Haga clic en el "Cfg abierta" icono y busque y seleccione el archivo deseado.

2. Haga clic en "Abrir" en la ventana.

3. El archivo se rellenara de forma automatica la pantalla MyLocator2 con la configuraciéon del archivo de
configuracion
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7.4.8 Configuraciéon del Dongle de Seguridad

Un dispositivo de seguridad de blogueo de configuracion esta disponible que permite "bloqueo” de
caracteristicas y funciones para que los operadores se ven obligados a utilizar una configuraciéon en
particular. La mochila también se utiliza para desbloquear estas caracteristicas

Para activar el dispositivo de seguridad, conectarlo a cualquier puerto USB en la computadora host. Con el
dispositivo de seguridad activa, la pantalla MyLocator2 sera similar a la foto de abajo

T Locator® - Myl.ocator Development Version

h @

:Opan Cfg SaveCfg SendCfg Get Cfg  Info

vLoc-DM2: s | \ Dorgle Levet 1
E:D Menu Settings Eﬁ] Frequencies " @ Splash Screen " Irmport Data ” Software Updale|
o

enu ltam On Menu Setting
3 Backlight Low -
Imp/Metric Meter ~
Speaker Med ~
DM Current Live ~
Fower Sound MNormal A
Fiadio 5 ound Mormal >
Active Sound Mormal >
+ Locate Menu Peal ~
Power Down 5 ming -
+ DM Frequencies 3Hz+EHz “
+ Language Menu English ~
Depth Made Peak Only £
Frequency Menu

L
Tenga en cuenta los candados de las tres fichas, Configuracion de mend, las frecuencias y pantalla de
bienvenida.

Cuando un localizador esta configurado con estos bloqueos activados, el menu y las opciones de frecuencia
en el menl de usuario localizadores no aparecera, dejar que el usuario pueda modificar la configuracién
descargados en el localizador de la instalacion Dongle MyLocator2 activado.

Para activar los candados simplemente haga doble clic en la ficha deseada. Las caracteristicas sélo se
puede volver a activar la conexion a un equipo host con MyLocator2 que ha sido llave activa. Haga doble clic
en los candados que antes para desbloquear y descargar los cambios en el localizador.

4

Ejemplo de uso de la mochila Bloquear:
1. Suponiendo que el usuario Dongle desea obligar al usuario a utilizar s6lo 128Hz. La operacion seria la
siguiente:
1. Conecte el localizador para el equipo host y volver a encender. Lanzamiento MyLocator2.
2. Haga clic en "Get Cfg". Esto llenard MyLocator2 con la configuracion de localizadores.
3. Haga clic en la "Frecuencia" ficha.
4. Desactive todas las frecuencias de 128 Hz, excepto.
5. Marcar ambas casillas asociadas a 128 Hz de la siguiente manera.
6. Haga doble clic en la "Frecuencia" pestafia para bloquear el candado.
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7 Uso de un GPS externo

"* Locator* - MylLocator Development Version

L

. ;)
Open Cfg  Save Cfg Send Cfg  Get Cfg  Info
vLoc-DM2: SIN: | Dongle Level: 1
II@ tenu Settings ‘ e Frequencies L Splash Screen " Import Diata | Software Update
Frequency On Menu On Fey

954 O O
CP100 O O
CP120 | 0
128Hz
163Hz | 0
205Hz O O
220Hz a |
SDUSA O O
273Hz al |
280Hz O O
SDEUR O O

a a

2. Ahora haga clic en "Enviar Cfg" icono para enviar a la localizacion.
Para activar la nueva configuracién de cambiar la localizacion de vez en cuando

7.4.9 Resumen de Iconos
Icon Icono Function Funcion
E%’ Abre una configuracién guardada anteriormente.
Open Cig
E-':_' Guarda una configuracion creada por el operador en un archivo de su eleccion
Save Cig
I‘_‘j@ @1 Ya sea en "Enviar" (ahorra) la configuracion de un localizador o "Get" (copia) de una
configuracion de un localizador.
Send Get
D Borra "una configuracion creado en la herramienta de configuracion.
Clear
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Interpretacion de los resultados

8.1 Introduccién

Utilizando el sistema vLocDM2 puede réapida y eficientemente evaluar el recubrimiento general de una red de
tuberias. Puede ayudar a identificar los defectos y los pantalones cortos posibles con otras estructuras. Se
puede utilizar como una herramienta para priorizar y planificar el trabajo en la red. Sin embargo, a menos
gue se tenga cuidado al interpretar los resultados, la interpretacién erronea puede dar lugar a un trabajo
innecesario y gastos.

8.2 Fuentes de errores

La mayoria de los errores son causados por el descuido en la toma de lecturas o por la interferencia (o
campo de la sefial distorsionada).

8.2.1 Errores en la operacion

Es esencial que se tenga cuidado al tomar lecturas. Gran cuidado se debe tomar para determinar la posicién
de la tuberia antes de que se tome una medida. El localizador debe estar alineado y en posicion vertical. Las
medidas son solamente tan buenas como el cuidado para su obtencién.

Los sensores utilizados para detectar la baja frecuencia de la sefial vLocDM2 perfiles son muy sensibles a
las bajas frecuencias. Al mover el instrumento, mientras que la unidad esta calculando la informacién hara
que el campo magnético terrestre fuerte para inducir una sefal de interferencia en los sensores resultantes
de errores. El vLocDM2 debe mantenerse completamente inmovil mientras se esta tomando medidas.

8.2.2 Interferencias

El vLocDM2 evallta la sefial de campo electromagnético irradiado por una tuberia para determinar la
informacion requerida. Se supone que el campo se irradia desde el tubo de manera uniforme.
Desafortunadamente el campo es propenso a ser distorsionada y esto puede conducir a errores.

8.2.2.1 Fuentes de Interferencias (campos distorcionados)

Hay muchas fuentes de distorsion del campo visual, pero este manual se enumeran algunas de las fuentes
mas comunes de distorsion:

» Cambios en la Direccién de canalizacion

« Los tubos o cables adyacentes

« Vinculacién de T

« Los vehiculos que pasan

* Manguitos defectuosos

» Cambios en la Direccién de canalizacion

Siempre que hay un cambio en la direccion tuberia habra alguna distorsion de campo. Vea el diagrama a
continuacion. El mas agudo el cambio, mayor seré la distorsion. Evite tomar las mediciones en estos puntos.

® Los tubos o cables adyacentes

Tuberias o cables adyacentes muy a menudo tienen una sefial inducida en ellos por la capacitancia o
efectos inductivos. Estas sefiales se interfieran con la sefial en el tubo de objetivo y causar distorsién. Vea el
diagrama a continuacion.
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®  Vinculacibnen T
Los tubos a menudo pueden ser cruzados en condiciones de servidumbre. Esta es una accién deliberada
disefiada para reducir el nimero de estaciones del PP y para limitar los efectos de las corrientes parasitas

. Si'los tubos se colocan en el mismo camino y estan en estrecha proximidad de las corrientes que fluyen en
los dos tubos se interfieren entre si y causar interferencia. Para obtener los mejores resultados de la unién
cruzada se deben desconectar

e \ehiculos que pasan

Los dispositivos sensores utilizados para detectar la sefial 3Hz vLocDM2 son muy sensibles a las
frecuencias bajas. Los vehiculos que pasan muy cerca del receptor pueden perturbar el campo magnético
de la tierra y provocar una distorsion de la sefial recibida. Trate de tomar medidas cuando haya un vacio en
el paso de vehiculos. En las zonas donde el trafico estd pasando, espere hasta que tres lecturas
consecutivas constantes se han mostrado, antes de guardar resultado.

® Manguitos defectuosos

Es una préactica comun insertar un tubo en un manguito de acero protector. Esto puede distorsionar la sefial
y provocan errores. Tomar lecturas antes y después de los manguitos. Si son iguales, la tuberia esta bien
aislado a través del manguito.Estos se utilizan muy a menudo en los cruces de carreteras.

8.2.2.2 Comprobacion de los campos distorcionados

. Compruebe si la sefial estd siendo distorsionada por otros campos radiados. Localizar la tuberia, por
primera vez en el modo "pico”, y luego en el modo "nulo”. Los dos modos de localizar deben indicar que la
tuberia esta en el mismo lugar. Si no lo hacen, el campo de la sefial se distorsiona.

. Si el modo de antena, "Pico-Nulo”, se selecciona, el mismo se puede lograr sin tener que cambiar entre los
modos. Para ello, primero encontrar la posicion de la tuberia con el grafico de barras de lectura mas grande
que el anterior. A continuacioén, busque la posicién indicada por las flechas. Las flechas indican que la misma
posicién que la nula respuesta del grafico de barras. Por lo tanto, si las flechas y el grafico de barras indican
la misma posicion que es poco probable que la distorsion del campo sea significativo

1 | Posicién nulo
Posicién exacta
3 | PosicionPico
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8.3 Visualizacion de los datos

Cargar los datos del receptor vLocDM2 como se describe anteriormente en la seccién cargar archivos de
datos Los archivos se pueden guardar en los formatos siguientes:. XI, txt, kml, shp...

8.3.1 Datos en XL

. Abra una hoja de calculo Excel y abra el archivo deseado. Algo similar a la siguiente pantalla se mostrara.
Los datos se encuentra ahora en la forma de una hoja de Excel y se puede minupilated para crear gréaficos
adecuados.

(D) il SPizlas) 5 test werkendam Lt - Microsoft Excel = x
=2 Home | Insest | Pagelayout  Formulas  Data  Review  View 9 - 23
G| | Bl D — » [ = ;
| =D k@0 & A3 4 Fa
PrvotTable Table Pickure Clip  Shapes SmartArt  Column  Line Pie Bar Area  Scatter Other Hyperiink Text Header WordArt Signature Object Symbol
- At > - b s bt it o * Box & Footer Une~
Tables tf!'_!f“_n' Charts lm)f:__ Text

‘ t A ﬁ(l 'Dﬁnmr'rené(f:] E
|4 B c ) E E ] = | = | 3 Ko L [ \i
1 Logho  Date Time{UTC) Longitude Latitude Distance {m) Accumulated Distance Depth (m) Current |4} Frequency (Hz) Mode DM Current (A)] DM Current Direction

2 D'3f94‘9 12:26:41 4d 53m 35.855E S1d48m8.742s N 0 1] 0.976 0.046 98 Peak 0.1532 Forwards

3 | 5'3f9f3 12:27:54 4d 53m 354365 £ 51d 48m 9.258s5 N 17 17 0.979 0.047 98 Peak 0.162 Forwards

4 "3l9fs 122834 4d 53m 34,1345 E 510 48m 94265 N 25 42 0.944 0.045 98 Paak 0.1561 Forwards

5 373/9/9 12:29:30 40 53m 32.7325E S1448MISTSN 27 69 0,995 0.046 98 Peak 0.1606 Forwards

[ 4'3;"3;‘"3 12:30:27 4d 53m 31,2725 S1d 48m9.69s N 28 97 0.976 0.048 98 Peak 0.1505 Forwards

7 573/9/0 12:31:10  4d 53m 29.874sE 51d4Bm 3,735 N 2 123 0962 0.039 98 Pesk 01568 Forwards

8 673/9/9 12:33:34  4d 53M 29,3985 € 514 48M 382N 2 151 0,976 0.029 98 Pask 0.1396 Forwards

] 3TaI509 1puze  4d5im279%4SE 519 4BMEI56s N 2% 179 1.021 0.032 98 Peak 0,1458 Forwards

10 873/9/9 12:35:33  4d 53m 27.6345E 51d48mB.124s N 2 205 1.102 0.029 98 Pask 0.1433 Forwards

1 373/9/9 1230:07  4d53m27B165E 3148 TATIN 2 25 11 0.028 95 Peak 01411 Forwards 1
12 1073/9/9 | 1214133 4d $3m 28.3235E 510 4Bm E.SLSN 2 247 0.9 0.033 98 Paak 0.4314 Forwards

13 1173/9/9 1242:28 40 53m 285365 E 5104863785 N 1 260 1065 0.016 98 Peak 0.0145 Forwards

14 1273/9/9 125148 &d 53m 28.8165F 51d 48m 6.7655 N 20 280 0.851 0.008 98 Peak 0.0121 Forwards

15

16

17

18

19

20

n

]

-]

2

)

%

27
Wb W Gneeri - Sheetd | test werkendam 1 70 0

Peady |

En el ejemplo anterior, la columna se llena automéaticamente la distancia, como la opcioén de GPS se utiliza
cuando los datos se recogieron. Si el GPS no se utiliza, la distancia entre las mediciones tendran que ser
insertada manualmente.

e . Ahora es posible generar un gréafico. Los gréficos se realiza mas comdnmente como vLocDM2 actual
contra la Distancia.

e Destacar los registros distancia acumulada y, a continuacion pulse la tecla "Ctrl" al mismo tiempo poner
de relieve la columna actual vLocDM2.

e . En laficha "Insertar", seleccione "Gréfico de dispersion”. Y en el menu, seleccione el grafico deseado.
El gréfico a continuacion, se genera por debajo.

WVIVAX
METROTECH

E! METROTECH

Page 7-41 of 51



8 Interpretacion de los resultados

eyl AL best werkendam L - Microsaft Excel | nart Toak -5 x
D) Hemt | met| motianet | romeis| o Resew | Wew | Do | laost  Fomat - 5 x
Selet —| || Mowe
Data Chast
Chart Shyles Lacatyon
. 5|
| 4 Y | '3 | £ 1 | 1 L K L] L
7| 51d43m 9.755 N 0.039 35 Paak Forwards
5| 51d48m9.633s N 0.039 38 Peaic Fonwards
9 51d43m3.9585 N oz 38 Pesic Fonwards
0 51d48m3.1Ms N 0.0 98 Peai Fonwards
u 51d48m 74T M 0.9 38 Peaic Fonwards
12 2353M2B3IMSE 51048mE.ELS N e 38 Peaic Fonwards
3 4d53m2B5365E 51d48mE3TEs N 0.016 38 Peak Fonwards
14 2d53m2B8165E 51d48m 6765 N 0008 38 Peaic Fonwards
1> 4
151
17
Ll
13 018
Y TSN e
@ LED)
i aa2 -\T B
B J, 1
| ass | o et
1 s
261 04 1
Z:l'r oo l
= —
= ! s o u
o | o 50 100 159 200 250 300
£l 4
£l
3
<> W[ Shestl Shest? | test L a — w—
Ready werage T294373857 Count 33  Sum L396.56T1 =

El gréfico se dibuja con un eje x corriente lineal. Si una escala logaritmica es necesario, haga clic derecho
sobre el eje X y seleccione logaritmo una de las opciones como se indica abajo

"I!:.: H9-e- = best werkendam Lt - Mirosoft Exce Chart Toats = x

Home  Gnsert  Pagelmout  Formulas  Deta  Revew  View | Design | layout o x

AT AT AT~ T

Change Save ks Switch
Chart Type Template | RaweColumn Datz Chart
Trpe Data Chiart Styles Location

£ 5

Format Axis

| 2453m398MsE 51443m 97555 N 26 123 Forwards

405Im283%Ws £ 51048mI.BIIs N 28 151 P6 Forwards
435Im 279845 E 510 48m 3.958s N 2% 1m bE Forwards
4553m 2T6345E 51048m 1M N 26 o5 B3 Forwards

51d43m TATs N 2 ns p1 Forwards

51d-48m 6.815 M 2 247 pe Forwards
4353 285365E 51048m 6.378s N 13 %60 b6 Forwards
4053m28316sE 51048mG.TE5s N 2 30 P1 Forwards

DM Current [A]

4 50 100 150 00 15|

8.3.2 Datos en KML

Para ver los archivos KML es necesario tener instalado Google Earth en el ordenador . Si no lo ha hecho,
visite la web de Google Earth e instalar la versién mas reciente
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8 Interpretacion de los resultados

Para ejecutar un archivo. Kml, haga doble clic sobre el archivo seleccionado. Si se conecta a la web y si
aplicacion Google Earth estad instalado en el equipo , Google Earth se iniciara automéaticamente y se
acercara a la ubicacion del sitio. Los pines te indican los puntos de las mediciones.

Al hacer clic en un punto de medicién se muestran los detalles de ese punto. (Tenga en cuenta estos
detalles estan continuamente bajo revision y pueden cambiar sin previo aviso) El mapa es una
representacion tipica, pero tenga en cuenta que esta caracteristica esta en continuo desarrollo y pueden ser
modificados para incluir nuevas caracteristicas sin previo aviso

vLocDM Measure= 124

Date= 081 22010

Times= 02:46:15
Distance=40m

Depth= 0.863000 m
Current= 00617354
Frequency= 128 Hz

Mode= peakarows
DM_Gurrent= 0 058700 &
Dna_Frequency= 3Hz+6Hz HZ
DM_Direction= backward

Dirgctions: To hare - From here

8.4 Interpretacién de los graficos

Hay dos tipos de gréficos que pueden ser representados. Estos pueden ser trazados.

1. lineal

2. logaritmica

En cualquier caso, es importante tener en cuenta la tendencia de la gréafica en lugar de puntos individuales.
Esto es porque las sefiales que irradian desde un tubo puede ser afectada por muchos factores externos
tales como:

« Los coches que pasan

« Las corrientes de tierra de las corrientes parasitas

« Las corrientes de tierra del transmisor

« Los movimientos leves del receptor

. Esto es solo algunos ejemplos, la lista es, probablemente, interminable

La intencion es identificar los cambios en la corriente que significan un defecto. Asi que si fuéramos a ver
una pequefia seccion de la grafica es, de forma incorrecta, es posible interpretar las fluctuaciones como un
defecto. Vea el diagrama a continuacién

4

6 7

Section Points 4-7 of Graph A
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8 Interpretacion de los resultados

Soélo tomando 4/5/6/7 puntos es posible pensar que hay un defecto en este punto. Sin embargo, mirando en
los puntos 1 a 20 demuestra que en realidad hay una tendencia de pérdida de sefial en los puntos 10-13,
que es el lugar del fallo mas probable.

.k Graph “A”
A — e
254 5548 9

10
11
12

mA 1 3"‘“/1.5\

™ e ——— .
14 16 17 18 19 20

Distance
También tenga en cuenta la respuesta de paso en los puntos 1 a 2. Esto es tipico de las lecturas de cerca
del punto de aplicaciéon y no puede representar un fallo. El paso es muy a menudo causado por la
concentracién de las corrientes de tierra en el punto de aplicacién o el cable que conduce a la cama suelo.
En caso de duda, consultar la seccién de uso del marco A

. Si escalas logaritmicas o lineales se utilizan es una cuestion de preferencia personal. Sin embargo, la hora
de buscar defectos a lo largo de una tuberia, defectos similares, mas a lo largo de la tuberia pueden
aparecer mas pequefios que los que estan cerca del punto de aplicacion. Esto es debido a que hay menos
de recogida a una distancia como la sefial del transmisor se reduce. Utilizando una escala logaritmica tiene
el efecto de compensar este efecto y es mas probable que representan la verdadera magnitud del defecto
que es un largo camino en el recorrido de la tuberia.

8.5 Tipos de GPS

8.5.1 Holux GPS Vista general

El Holux M1200 es un simple dispositivo de GPS con baterias recargables integradas y las comunicaciones
Bluetooth. Se suministra como accesorio estandar, junto con el vLocDM2. Se puede montar en la cual fue
disefiada a sus titulares de Vivax-Metrotech o se puede colocar en cualquier lugar dentro de unos pocos
metros de la vLocDM2. Por ejemplo el uso de "velcro" para adjuntarlo a la cima de una gorra de béisbol
asegura vista clara del cielo y los satélites.

. La mejor precision que se puede esperar de este dispositivo es mejor que 2,2 millones. Sin embargo, esto
depende de satélites y la disponibilidad DPGS satélite. Es compatible con EGNOS y WAAS sistemas de
satélite SBAS de correccién diferencial.

. Asegurese de que la bateria esta cargada, ya sea usando el cargador de cigarrillos llevan suministrados o
conectarlo a un puerto USB utilizando un estandar de USB a mini cable USB.

Para cambiar de la posicién M1200 el interruptor deslizante, situado en el lado del dispositivo, a la posicién
de encendido. El icono de Bluetooth parpadeara rapidamente (aproximadamente cada medio segundo). Esto
indica que se esta buscando un dispositivo para emparejar. Cuando el Holux estd emparejado con un
dispositivo el parpadeo cambia a un ritmo mas lento.

El icono de GPS se permanece encendido permanentemente indica que el GPS de bloqueo no se logra.
Cuando el icono del GPS comienza a parpadear GPS de bloqueo se logra.
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8 Interpretacion de los resultados

AVISO
@5 Para obtener los mejores resultados permiten el indicador GPS a parpadear al
menos 15 minutos antes de comenzar un estudio.

8.5.2 Emparejamiento con el VLocDM2 Rx

1. Encienda el M1200 y asegurese de que esta dentro de un par de metros del receptor.

2. Vinculacion de la M1200 con el receptor se logra a través del menu de configuracion. Para entrar en
el menu de configuracion presione la tecla "i" boton.

3. Pulse el boton "+" botén para desplazarse a "El emparejamiento Bluetooth" y presione la tecla "M"
botoén. El receptor comenzara a buscar los dispositivos disponibles. Al final de la bisqueda, una lista se
mostrara la cual debe incluir "HOLUX_M-1200" Usar el signo "+"y "-" botones para resaltar este
dispositivo y pulse la tecla "M" boton.

4. El vLocDM2 volvera automaticamente a la pantalla de localizacién. Dentro de los 10 segundos, el
icono de Bluetooth cambiara de gris a azul. Esto indica que la vinculacion se realiza correctamente

AVISO

Cuando no utilice la funcion Bluetooth desactivar la funciéon de busqueda de
Bluetooth entrando en el menl de usuario y anular la seleccion de "Busqueda
de Bluetooth". Esto salvara la vida de la bateria y evitar la interferencia de la
actividad de busqueda de Bluetooth, en el modo de radio.

Cuando la funcion de blUsqueda de Bluetooth se desactiva una linea roja
aparecera a través del icono de Bluetooth en la pantalla de localizacion.

5,. Junto al icono del GPS es la calidad de la sefial grafica de barras. Esto no aparecera hasta que una
sefial GPS vélida se detecta.

6,. El gréfico de barras tiene 4 niveles. Para obtener los mejores resultados, espere unos minutos
después de que el gréafico de barras se ha iniciado antes de comenzar la encuesta. La precisién va a
mejorar con mas barras iluminadas.

T AVISO
Para ver los archivos de Google en primer lugar es necesario instalar la
aplicacion Google Earth en su ordenador. Esta es una aplicacion libre que se

puede encontrar en http://www.google.com/earth/download/ge/agree.html

8.5.3 Trimble ProXT/XH

Para aquellos que deseen trabajar con una precision mejor de 1 metro, el ProXT Trimble / xh proporciona
una solucién simple y rentable. El ProXT opera de una manera muy similar a la Holux en que tiene dos LEDs
que indican que no hay blogueo Bluetooth y otro para GPS de bloqueo. Emparejamiento Bluetooth es una en
la misma forma que el Holux se ha descrito anteriormente. La recoleccion de datos es exactamente el mismo
que con el Holux se ha descrito anteriormente.
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8

8.5.3.1

Interpretacion de los resultados

Trimble ProXT / XH procedimiento de configuracion.

.El ProXT también se puede configurar para diferentes aplicaciones por lo que la primera vez que se utiliza
debe ser configurado para operar con el receptor vLocDM2.
Instalar en su computadora el software del controlador GPS de Trimble. Esta es una aplicacién gratuita y se
puede encontrar en http://www.trimble.com/pathfinderproxt ts.asp?Nav=Collection-32840.

Conecte el ProXT Trimble a su computadora ya sea mediante la creacién de una conexiéon Bluetooth o
mediante el cable RS232 suministrado.

Inicie la aplicacion y encender el GPS. Cuando la conexion se consigue un icono pequefio satélite
aparecera en el centro de la barra superior.

1. De "trazado espacial”, se

%% GPS Controller

leccione "Configuracion”.

EloX

FS

Skyplot

I:

Too few s

A ®

7
PDOP: ?
atellites

GPS Settings:
Min Elevation = 5°

Max PDOP = 20.0
Min SNR = 33.0

A continuacion, seleccione "Configuracién de GPS".

%% GPS Controller

%% GPS Controller

Fl@n

Skyplot

Skyplot

Sat Info
Receiver
Real-time

s

Plan

About
| | ——
7 7
0 PDOP: ?
Too few satellites

GPS Settings:
Min Elevation = 5°

Max PDOP = 20.0
Min SMR = 33.0

EE®

s |-|9o 0
Options |+ | eps
GPS Real-time:

Settings Settings

3. Seleccione COML1 y establecer los parametros de la siguiente y luego presione OK

4.

. Ahora selecciona la llave en la "salida NMEA" linea.
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8 Interpretacion de los resultados

%% GPS Controller E]\V'" @ %% GPS Controller g‘,_“ @

e |-|eo @ s |*| @0 @
GPS Settings OK | Cancel I o GPS Settings oK | Cancel I A
GPS Receiver Port: DOP Type: PDOP <
|COM1: Communications Part (COML v | Max PDOP: 20.0
Productivity Precision Min SMR: 33.0

W0 % 0 5 30 50
L — Min Elevation:
DOP Type:

ki o = velacity Filter:

LRCEDLE: 20,0 | Receiver Power Output:
Min SMR:
n 33.0 NMEA Output:
Min Elevation: :
a -
Select the port the GPS receiver is connected to Select the port the GPS receiver is connected to

5. Ajuste los siguientes parametros:

% GPS Controller E]w"" @

%% GPS Controller

Setup -le @ Setup -le @

NMEA OUtpUE Settings. o |_ Cancel | & NMEA Output Settings  ox | cancel |4
Output Interval: ﬂ Parity: Mone -

Receiver Port: General
Primary: GGA: I
Secondary: GLL: u
Baud Rate: E‘ GSA: v
Data Bits: IE 1 GSW: v
Stop Bits: E’ RMC v
Parity: YTG: u

General ZDA: I

|_GGa: e ™ V.

6. Pulse Aceptar para guardar los parametros para el GPS.

7. . Estos pardmetros son los valores sugeridos. Los usuarios experimentados pueden decidir modificarlos
para adaptarse a las necesidades particulares de una aplicacion

8. Emparejamiento con el vLocDM2 es similar a la Holux descrito anteriormente. La recoleccion de datos
también es similar al procedimiento de Holux
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9 Cuidados y Mantenimiento

Cuidados y Mantenimiento

9.1 Limpieza

La limpieza puede realizarse con un pafio humedecido con agua tibia y jabén. No utilice estropajos en la caja
o superficie de visualizacion, ya que pueden rayar el dispositivo. No sumerja o verter agua sobre el receptor
o transmisor.

Seque siempre el equipo antes de guardarlo.
9.2 Comprobacién del funcionamiento

. El sistema vLocDM2 se puede comprobar mediante un procedimiento sencillo test. Se requiere un area
interior de los tubos y cables y libre de estructuras metdlicas, tales como tanques de metal, rejas metélicas y
de hormigon
Un bucle de 40m cuadrados de alambre de las necesidades que se establezcan en el suelo con una estructura no
metalica colocada a 1 metro por encima del cable y en el punto medio de uno de los tramos rectos. Vea el diagrama
a continuacion.

Black (green)
Cable

= % S
Q\A:Zit:

Cable

Método:
1. Ajuste el transmisor a 128Hz (98Hz, en un entorno de 60 Hz) / 3Hz/6Hz. Fijar la corriente a 100
mA.
2. Ajuste el localizador para recibir 128 Hz (0 98Hz). La posicion del localizador de la estructura no
metalicos y alinee cuidadosamente lo que esta por encima y en linea con el cable. Ajuste la ganancia
de la localizacién de leer aproximadamente el 50%. Compruebe que el indicador de linea que apunta
"Norte / Sur", si no se podria haber una sefial de interferencia o puede ser demasiado cerca de una
curva del circuito.
3. Sostenga el localizador muy quieto y pulse el botén "i* botén. Después de unos segundos, el
resultado se mostrara en el instrumento.
4. Compruebe que la flecha esta apuntando de nuevo hacia el cable de conexién blanco.
5. Compruebe la lectura actual es de 100 mA vLocDM + /-10mA (10%).
6. Comprobar la profundidad de 1m + /-7cm.
7. Repita este procedimiento para cada uno de los valores actuales de la emisora.

8.. La conclusién con éxito de estas pruebas confirman que tanto el receptor y el transmisor son

funcionales
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10 Fichas de datos

Fichas de datos

10.1 Ficha del Receptor VLocDM2

VLocDM2 Aplicaciones tipicas

Articulo | Parametro
Descripcion | Receptor para localizador de averias en conductos
Usos | - Localizacién y ubicacion de averias en conductos enterrados

- Perfilamiento de la distribucion de corriente CP en una red de
conductos
- Identificacién de cortocircuitos en tuberias y otras estructuras

- Localizacién de conductos de larga distancia

VLocDM2 Receptor Caracteristicas

Articulo

Parametro

Construccion

- Tubo de antena reforzado de fibra de carbono
- Carcasa moldeada de inyeccién de termoplastico de alta resistencia
(ABS)

- Pie ABS moldeado que contiene el magnetémetro

Peso

3.14kg

Dimensiones

L 298mm x A 140mm x Al 772mm

Tipo de pantalla

Sharp TFT LCD ¥ VGA de color, de 89mm

Antenas de receptor

- 2 xantenas horizontales y 1 x antena de 90 grados y 1 x antena cero —
Air

- 1 x magnetometro de mediciones DM de baja frecuencia

Baterias

- Recargables (6 x AA Ni-MH) (internas) con cargador de 100-240V AC
- Replaceable (6 x standard alkaline AA batteries) batteries can be used

when required

Duracion de las baterias

- Alcalinas —normalmente 6 horas de uso intermitente a 21°C
- Ni-MH - normalmente 6 horas de uso intermitente a 21°C

- Ciclos de recarga de aproximadamente 500 vidas Utiles

Bluetooth | - Vinculo para Bluetooth opcional interno para la inter actuacion de
determinados loggers de datos/GPS habilitados por bluetooth
Conectores | 2 x conector USB para la transmision de datos y programacion
Externos

- 1 xconector para el cargador de la bateria

Certificaciones

- Cumple con la normativa europea CE (Directiva 99/5/CE)
. EN 61000-6-4: 2007
« EN 61000-4-3: 2006
« EN 61000-4-2: 1995 Al & A2
« EN61000-4-8: 1994 A1
. ETSI EN 300 330-2: 2006
« ETSI EN 301 489-1: 2005
. ETSI EN 301 489-3: 2002
- Cumple con las normas FCC Parte 15
« CFR 47 parte 2: 2004
« CFR 47 Parte 15: 2006
« ANSI C63.4: 2003
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10 Fichas de datos

Accesorios
comunes

Bluetooth Modulo

Holux GPS (Bluetooth connectivity)
Transmisor: Loc-150Tx conneciones
Marco A

Cable de datos para USB

Cargador de tension de 100-240V AC

Bolsa blanda para el transporte del receptor del vLocDM
Manual de usuario

GPS (externo) Holux

Bluetooth (interno)

Accesorios
(Opcionales)

Antena remota USB

Sondas (transmisores resistentes al agua para su uso en tuberias y
conductos)

D18-33-SR44 - 18mm x 80mm, 33 kHz, rango 4m, 2 x pilas boton
D38-33-AA — 1 (Diam.) 38mm x (L) 105mm, 33 kHz, rango 5m, 1 x pila
AA

D64-33-6LR61 — 1 (Diam.) 64mm x (L) 186mm, 33 kHz, range 24ft
(8m), 1 x pila 6LR61

D23F-512-AA | D23F-640-AA — lin (Diam.) 23mm x (L)456mm, 512Hz
or 640Hz, rango 7m, sonda flexible de 3 secciones para uso en

conductos de hierro fundido, en conductos no metélicos, 1 x pila AA

IVLocDM2 Receptor operaciones

Articulo | Parametro
Informacién | - Fortaleza de sefial — gréafico de barra movil y valor numérico
mostrada

Indicacion de modo (“Pico”, “Nulo”, “Amplificada”, “Sonda”, y
“localizacion Pico con flechas proporcionales izg./der.” localizacion)
Indicacion proporcional izq./der.

Brujula: indicacion de la direccion en linea

vLocDM Signal Direction

Accesorios de reconocimiento automatico

Indicacion de respuesta a la sefial Peak

Indicacién de respuesta a la sefial Nulo

Indicacion a la respuesta de sefial Broad Peak

Medicién de la profundidad y corriente de la linea objetivo

Medicién de profundidad en modos actives incluyendo 50/60Hz
Medicion de la corriente de localizacién del vLocDM

Nivel de obtencién (in dB)

Condicién interna y externa de la bateria

Volumen del altavoz

Frecuencia de operacion

Tiempo desde la Ultima lectura (cuando se activo el GPS)

Numero de registros

Localizacion del vLocDM en tiempo real y en el grafico de pantalla
Localizacion de averias con marco en tiempo real y en el grafico de

pantalla
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10 Fichas de datos

Configuracion

El menu de configuracion intuitivo permite al usuario configurar:
Seleccién de lista de “favoritos” de frecuencias para conmutar
Sonda / localizacion de lineas

Unidades de medicion (pies/metros)

Modo de tensién — entornos de 50Hz o 60Hz

Sonido (Pitch) — normal / modulado

Seleccién de modo Favorito

Idioma

Opcién de profundidad continua

© ©® N o gk w0 DN PRE

Opcion de corriente de sefial continua

N
©

Nivel del altavoz

11. Nivel de luz ultravioleta

Frecuencias de
operacion

Frecuencias vLocDM (magnetémetro): 3Hz/6Hz , 4Hz/8Hz

Frecuencias de localizacién relacionadas con el vLocDM: 98Hz, 128Hz,
512Hz, 640Hz

Frecuencias de localizacion generales incluidas de la siguiente forma:

Tensién 50 (50+150+250Hz) 460Hz 8.44 kHz (8,440Hz)
Tensién 60 (60+180+300Hz) 480Hz 9.5 kHz (9,500Hz)
Modo radio (22.1 kHz) 484Hz 9.82 kHz (9,820Hz)
RF EUR (19.8 kHz) 491Hz 16.9 kHz (16,900Hz)
50Hz 512Hz 22.5 kHz (22,500Hz)
60Hz 560Hz 29.4 kHz (29,430Hz)
64Hz 577Hz CATV (31,468Hz)
98Hz 604Hz 32.8 kHz (32,768Hz)
CP 100 624Hz 38.0 kHz (38,000Hz)
CP 120 640Hz 65.5 kHz (65,536Hz)
128Hz 680Hz 78.125 kHz (78,125Hz)
163Hz 760Hz 78.132 kHz (78,132Hz)
208Hz 800Hz 80.4 kHz (80,430Hz)
220Hz 815 kHz 82 kHz (82,132Hz)
256Hz 920 kHz 82.5 kHz (82,488Hz)
273Hz 968 kHz 83.1 kHz (83,077Hz)
280Hz 982 kHz 89 kHz (89,000Hz)
320Hz 1.02 kHz 118 kHz (117,850Hz)
340Hz 1.17 kHz 121 kHz (121,000Hz)
380Hz 1.45 kHz 128 kHz (128,000Hz)
400Hz 8.01 kHz 131 kHz (131,072Hz)
440Hz 8.19 kHz 200 kHz (200,000Hz)

Vivax-Metrotech Corporation se reserva el derecho a afiadir o eliminar
registros de esta lista en cualquier momento

Modos de funcionamiento

- Pico (con dos antenas horizontales)
- Amplificado (con una antena horizontal)
- Nulo (con una antena vertical) con indicadores proporcionales izqg./der.

Registro y manejo de
datos

- Almacenamiento para 1000 puntos de datos

- Descarga de los datos almacenados para determinados socios
estratégicos o para PC via aplicacion de escritorio Vivax-Metrotech
para analisis detallados en software para analisis dedicado u hojas
estandar como Microsoft Excel
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10 Fichas de datos

Control de obtenciones

Pulse “+” 0 *“-" una vez para volver a la escala media

Resultado utilizando la
Fuente de Sefial Unica sin
Distorsionar

Precision en la ubicacion:
- Hasta 3m — 5% de profundidad

- Mas de 3m — 10% de profundidad

Precisién en la medicién de profundidad:
- 5% de profundidad

Precision en la medicion de corriente:
- 5% de la corriente real — hasta 3m

- 10% de la corriente real — mas de 3m

Rango de profundidad:
- En dependencia de la fortaleza de la sefial radiada al localizador —

generalmente hasta 5m

Compatible con
transmisor

Loc-150Tx, Loc-10Tx, Loc-5Tx

Caracteristicas

Item

Parametro

Funciones mejoradas

- - El pie desmontable

- - Reduccion de tamafio y peso con un disefio ergonémico mejorado -
Gestion de la energia y de litio ion recargable proporciona mayor
duracién de bateria

- - Auto detecta el tipo de baterias (Lithium-ion/Alkaline) y muestra el
estado de su caso. - No reflectante pantalla

- - Activar / desactivar el modo de apagado automatico

- - El registro de datos USB (funcion del Futuro)

- - Canal analégico

- Proteccion contra la sobrecarga

10.2 Fichadel transmisor VLoc-150 Tx

Transmisor Loc-150Tx

Articulo | Pardmetro
Construccion | ABS de gran impacto
Peso | 12.5kg

Dimensiones

A 425mm x H 262mm x P 328mm

Tipo de pantalla

Pantalla de matriz de puntos monocromos 60mm x 32mm

Alimentacién de corriente

- Proteccion catédica (nominal 26V - 60V CA) (max 14A)

- Fuente de alimentaciéon de CA 100 — 250V AC (méax 4A)

- 0 12V DC de suministro externo o superior (la tensiéon de salida se
limita cuando se utilizan 12V DC) (max 8A)

Conectores externos

- Tensién de salida 100 — 250V AC — conector (macho) de tres clavijas
“Multi-Con-X"

- Tensién de entrada DC — conector (macho) de tres clavijas “Multi-Con-
X"

- Tension de salida del transmisor — conector (hembra) de dos clavijas
“Multi-Con-X"

- Tomas para fusibles

Proteccién de tensién de

salida

Fusible de salida protegido contra una conexién accidental de hasta
AC/DC 250V
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10 Fichas de datos

Certificados

Cumple con la normativa CE (Directiva 99/5/CE)
. EN 61000-6-4: 2007
« EN 61000-4-3: 2006
« EN 61000-4-2: 1995 Al & A2
« EN61000-4-8: 1994 A1
. ETSI EN 300 330-2: 2006
« ETSI EN 301 489-1: 2005
Cumple con las Normas FCC, Parte 15
« CFR 47 parte 2: 2004
« CFR 47 parte 15: 2006
« ANSI C63.4: 2003
. ETSI EN 301 489-3: 2002

Estandar

Accesorios
(Suministrados con el
transmisor)

1 x linea de conexion directa (con dos cables de 3.5 m de longitud
cada uno con clips de cocodrilo)

1 x linea de conexién de entrada DC (con dos cables de 3.5 m de
longitud cada uno con (clips de cocodrilo)

1 x linea de conexién de tension de entrada de 3 m

Transmisor Vloc-tx150. Operaciones

Item | Parametros
Informacion | - Frecuencia de salida
mostrada

Configuracion de la corriente de salida
Corriente de salida
Voltaje de salida (menu de informacion)

Temperatura de operacién (menu de informacién)

Modos de aplicacién
de sefial

Sélo modo de conexion directa- aplica la sefial directamente al cable
sujetando una linea de salida al conducto, y la otra a unas picas de
tierras.

Frecuencias

de transmision
(Varia segun paisy
mercado)

98Hz, 128Hz, 512Hz, 640Hz, 3Hz/98Hz, 3Hz/128Hz, 4Hz/98Hz;
4Hz/128Hz, ELF1-3Hz/6Hz/98Hz;

ELF2-3Hz/6Hz/128Hz;

ELF3-4Hz/8Hz/98Hz; ELF4-4Hz/8Hz/128Hz;

3Hz/6Hz/512Hz;

3Hz/6Hz/640Hz;

4Hz/8Hz/512Hz;

4Hz/8Hz/640Hz

Modo de transmision
Tensién de salida

Potencia de 150W AC
Potencia de 12-20V, 50W DC

Tensién de salida

Tension maxima de salida = 120V RMS

Corriente de salida

Corriente maxima de salida = 4A RMS con hasta 2 frecuencias. Salida
limitada a 3A con tres o cuatro frecuencias simultaneas.

Controles

Usa 2 botones de rotacién/empuje para seleccionar:

Frecuencia

Nivel de salida
Informacion

Bot6n ACTIVE/STANDBY
Un botén On/OFF

Compatible con

vLocDM
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10 Fichas de datos

Sensibilidad
Modo | Sensivilidad (1m)
3Hz DM Frecuecia | 1 mA
50Hz/ Power Modo | 7.5 mA
oRadio Mod | 20 pA
512Hz/640Hz | 400 pA
8 kHz | 40 pA
32kHz | 25 pA
Ambiental
Item | Parametro
Rango de temperatura | De trabajo 1 - 4°F to 122°F (-20°C to 50°C)
Almacenado : -40°F to 140°F (-40°C to 60°C)

Weather Proof

IP54 and NEMA 4

Shipping Weight

vLocDM2 Receptor: 5.5kg
Loc-150Tx Transmisor: 20kg

Shipping Dimension

vLocDM2 Receptorr: 13.0(L) x 8.7in(W) x 32.7in(H) (330mm x 220mm X
830mm)

Loc-150Tx Transmisor: 21.7in(L) x 15.2in(W) x 18.3in(H) (550mm x
385mm x 465mm)

Garantia
Item | Parametro
Garantia | 12 meses
Mejoras
Item | Parametro
Software | El software se puede actualizar mediante un PC con puerto USB.
Programas de software de localizaciéon y estard disponible a través de
correo electrénico. Frecuencias adicionales estaran disponibles de forma
gratuita.
10.3 Datos del Marco A
Articulo | Parametro
Construccién | Vidrio de fibra de carbono
Sensibilidad | Resistencia de averia maxima es 2M ohm
Peso | 1.80kg
Dimensiones | L 720mm x A 640mm x Al 40mm
Pruebas climaticas | IP54
Peso de embarque | 4.50kg

Dimensiones de embarque

L 800mm x A 705mm x Al 115mm

10.4 Datos del GPS Holux

Item

Parametro

Informaciéon general

El M-1200 de alto rendimiento Receptor GPS Bluetooth ™, que ofrece
con: - Interfaz doble (Bluetooth + GPS-rat6n) - Compatible con perfil
Bluetooth ™ Puerto Serial (SPP) completamente - Bateria recargable de
iones de litio, sin fuente de alimentacién externa

Peso

- 30g

Dimension

- (67mm x 23mm x 16mm)
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10 Fichas de datos

Especificaciones | - 32 satellites

- Receptor: L1, 1575.42 MHz

- C/Acode: 1.023 MHz

- Velocidad de actualizacion: 1 Hz —

- Tipo de antena: antena de parches —

- Sefial minima seguimiento:-159dBm —

- Encendido / Apagado: selector de diapositivas
- - Bateria de iones de litio tiene una duracion de
LED Indicacién | - Bluetooth

- - Navegacion de actualizacion

- - Bateria / cargador de indicacién de esta

Rango de temperaturas
- De Almacenamiento--30°C to 80°C)

(Without Lithium-ion battery)
- Temperatura de trabajo: 14°F to 140°F (-10°C to 60°C)

Descargo de responsabilidad: La disponibilidad de todos los productos o la informacion de los

accesorios esta sujeta a posibles cambios sin aviso previo.
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11 Glosario

Glosario

Localizacion

Activa

Sefial Activa

Atenuacion

Pinzas

Compas

Enganche

Pantalla
Linea

Nulo
Localizacion

Pasiva

Sefial Pasiva

Pico
Identificar

Respueta

Busqueda

Sonda

Finalidad
Trazado

A ubicar en un transmisor se utiliza para aplicar una sefial a una tuberia enterrada o por
cable, la posicion de que luego se encuentra con un receptor sintonizado en la misma
frecuencia.
Una sefial aplicada por el transmisor de localizacion de una linea enterrada. Tipico de
esto es una frecuencia muy precisa..
La reduccion de una sefial electromagnética de una tuberia o de cable.
Un accesorio utilizado para aplicar la sefial del transmisor a una linea de aislamiento, la
eliminacion de la necesidad de conectar la sefial del transmisor directamente a un
conductor o revestimiento del cable.
Indicacion de la direccion de la linea.
El acto de transferencia de sefiales a las lineas a las que no se aplicaron en un principio.
Acoplamiento puede ser "directa" en la linea de meta tiene una conexion eléctrica a otra
linea, o "inducida", donde la sefial se irradia desde la linea de meta a otra linea o lineas.
La informacién visual disponible en la pantalla de matriz de puntos.
Un término genérico para cualquier tuberia enterrada o cable.
Minima respuesta /" de sefal en una linea enterrada.
A ubicar en el receptor busca una amplia gama de sefiales que irradian de tuberias
enterradas o cables. Estas sefiales provienen de una variedad de fuentes en el medio
ambiente y la pareja de los enterrados (y generales) lineas. Ejemplos tipicos 50/60 y LF /
radio VLF.
Una amplia gama de sefiales que irradian de tuberias enterradas o cables. Estas sefiales
provienen de una variedad de fuentes en el medio ambiente y la pareja de los enterrados
(y generales) lineas. Ejemplos tipicos 50/60 y LF / radio VLF
Méaxima sefial en una linea enterrada
Usando un receptor para la identificacién de una linea enterrada
La indicacion de que el receptor da que es causada por las sefiales que recibe. Esto
puede ser visual, auditiva o0 ambas cosas. Normalmente, se muestra en la pantalla de
matriz de punto y localizadores de forma audible de un altavoz en la caja del receptor
Esto describe el acto de buscar una linea enterrada dentro de un area determinada.
Una pequefia bobina de transmision que puede ser incorporado en un producto, como
una camara de alcantarilado o empaquetado como un auto pequefio transmisor de
contenidos de baterias. Un receptor sintonizado en la misma frecuencia puede localizar la
posicion de la sonda y por lo tanto lo que se adjunta o in usa con frecuencia para la
localizacion de las camaras de alcantarillado y las tuberias no metalico.

Tuberia enterrada o cable que se encuentra

El uso de un localizador para seguir el camino de una linea
enterrada

Las ilustraciones utilizadas en la preparacion de este manual, inevitablemente, se mostrara cierta semejanza
con ilustraciones similares de otros equipos.-Algunos fabricantes han dado su permiso para el uso de sus
graficos (Metrotech y Seba) de otros fabricantes tales como Radiodetection se le da crédito para estos uso

Descargo de responsabilidad: La disponibilidad de todos los productos o la informacion de los accesorios

esta sujeta a posibles

cambios sin aviso previo.
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